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NET24N Universele sturingskast voor 24V 
motoren
Handleiding en waarschuwingen
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1  SAMENVATTING WAARSCHUWINGEN
Aandachtig lezen; het niet respecteren van de volgende waarschuwingen kan gevaarlijke situaties tot gevolg hebben.

 OPGELET Het gebruik van het product onder abnormale omstandigheden die niet door de fabricant voorzien worden, kan 
gevaarlijke situaties met zich brengen; respecteer de voorwaarden voorzien in deze instructies. 

 OPGELET  DEA System herinnert eraan dat de keuze, de plaatsing en de installatie van alle mechanismen, waaruit de volledige 
montage van de vergrendeling bestaat, conform de Europese Richtlijnen 2006/42/CE (Machinerichtlijn), 2004/108/CE  (elektro-
magnestische compatibiliteit), 2006/95/CE (elektrische apparaten laagspanning) moeten zijn. Om een voldoend veiligheidsniveau 
te garanderen adviseren wij, voor alle landen buiten de Europese Unie, naast de plaatselijk vigerende normen,  ook het respecteren 
van de voorschriften vervat in voormelde Richtlijnen. 

 OPGELET Het product mag in geen enkel geval gebruikt worden in een explosieve atmosfeer of in een omgeving die agressief 
en schadelijk kan zijn voor een onderdeel van het product.

 OPGELET Voor een adequate elektrische veiligheid moet u de voedingskabel 230 V duidelijk gescheiden houden (minimum 4 mm 
bovengronds of 1 mm doorheen de isolatie) van de kabels met zeer lage veiligheidsspanning (voeding motoren, besturingen, elek-
trovergrendelingen, antennes, hulpvoeding); maak ze eventueel vast met gepaste kabelbinders in de buurt van de klemmenblokken.

 OPGELET Enkel gekwalificeerd personeel mag om het even welke activiteit van installatie,onderhoud, reiniging of herstelling 
van de volledige installatie uitvoeren. Steeds werken zonder aangesloten voeding en zich nauwgezet houden aan alle normen, met 
betrekking tot elektriciteitsdraden, die gelden in het land waarin de plaatsing gebeurt. 

 OPGELET Het gebruik van wisselstukken die niet in het DEA System vermeld zijn, en/of de onjuiste reassemblage kunnen gevaar-
lijk zijn voor mensen, dieren en zaken; kunnen bovendien het product slecht laten werken; gebruik steeds de onderdelen, vermeld in 
het DEA System, en volg de montageinstructies.

 OPGELET  Een verkeerde beoordeling van de impactkracht kan ernstige schade teweegbrengen aan mensen, dieren of zaken. 
DEA System wijst erop dat de installateur zich er moet van vergewissen dat dergelijke impactkrachten, gemeten zoals gespecificeerd 
in de norm EN12445, effectief lager zijn dan de limieten voorzien in de norm EN 12453.

 OPGELET  De conformiteit van het intern obstakeldetectie-mechanisme, volgens de vereisten van de norm EN12453, wordt 
enkel gegarandeerd  wanneer het gebruikt wordt in combinatie met motoren uitgerust met een encoder.

 OPGELET  Alle externe veiligheidsinstrumenten, die worden gebruikt voor de naleving van de limieten van de impactkrachten, 
moeten conform de norm EN12978 zijn. 

OPGELET Overeenkomstig de Richtlijn EU 2002/96/EG betreffende afgedankte elektrische en elektronische apparatuur 
(AEEA), mag dit elektrisch product in geen enkel geval als ongescheiden gemeentelijk afval worden verwijderd. Gelieve het 
product te verwijderen door het naar een plaatselijk ophaalpunt te brengen voor een passende recyclage.
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2  BESCHRIJVING VAN HET PRODUCT
     NET24N is een universele sturingskast voor DEA System automatiseringen met 1 of 2 24V motoren met of zonder encoder.

Het voornaamste kenmerk van deze centrale is de eenvoud van configuratie van ingangen en uitgangen in functie van de eigen 
behoefte waarbij de aanpasbaarheid aan elk type automatizering gegarandeerd wordt. Het zal inderdaad volstaan om de configura-
tie te programmeren die gewenst wordt voor de automatizering die gebruikt wordt om de reeds optimaal ingestelde functioneringspa-
rameters te vinden waarbij alle nutteloze functies worden uitgesloten.

3  TECHNISCHE GEGEVENS
TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03
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4÷5 mt ≥ 6 mt

Voedingsspanning (V) 230 V ~ ±10% (50/60 Hz)

Nominaal vermogen van 
de transformator (VA) 80 VA (230/22V)

250 VA
(230/22V)

120 VA
(230/22V)

150 VA
(230/22V)

150 VA 
(230/22V)

250 VA* 
(230/22V)

Zekering F2 (A)
(transformator) 1A 2A 3,15A*

Batterijen 2x
12V 1,3A

2x
12V 4A

2x
12V 1,3A

2x
12V 4A

Zekering F1 (A)
(ingang batterijen) 15A

Uitgangen motoren 24V
maximale uitgangs- 
stroom (A)

1x 5A 1x 10A 2x 5A 2x 5A 2x 7A*

Opgelet: De hierboven vermelde waarden worden berekend rekening houdend met het maximaal vermogen geleverd door de respectieve transformatoren. 
In absolute termen, de maximale uitgangsstroom van elke uitgang mag niet hoger zijn dan 10A.

Uitgang hulpvoedingen +24 V  max 200mA

Uitgang “Warning” +24 V  max 15 W

Uitgang elektrover-
grendeling 24V  max 5W of  max 1 art. 110

Uitgang knipperlicht 24 V  max 15W

Limiet functionerings-
temperatuur (°C) -20÷50 °C

Frequentie radio-
ontvanger 433,92 MHz

Coderingstype afstands-
bedieningen HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch

Maximaal aantal beheer-
de afstandsbedieningen 100

* Waarde voor STOP met stang ≥ 6 mt.

Livi 5/24 - Livi 8/24
Rev - Gulliver

Geko Look - Mac Livi 500 - Livi 502 Ghost 100 - Ghost 200

* In geval van combinatie met motoren 
die niet van DEA System zijn, de para-
meter “Selectie type motor” instellen op 
de meest gelijkende waarde voor het type 
soort en prestatie.

Livi 550PL Livi 902/24
Livi 905/24 Pass - Stop
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4  CONFIGURATIE VAN DE CENTRALE
De universele sturingscentrale Net24N kan gebruikt worden voor het beheer van de volgende sluitingstypes ( ) gemotoriseerd 

door DEA System: draai- en schuifhekken, kantelpoorten en slagbomen.
Teneinde de maximale aanpasbaarheid aan elk sluitingstype  te garanderen, voorziet de centrale een beginprocedure, enkel 

uitgevoerd bij de eerste ingebruikneming, voor de optimale configuratie van de ingangen, uitgangen en functioneringsparameters 
(zie schema ). Eens geconfigureerd, zal de centrale werken in functie van het gekozen sluitingstype  Nadat de aanvangs-
configuratie is uitgevoerd, volstaat het de standaardprogrammering uit te voeren voor de installatie waarop u zal werken.

Alle aanvangsinstellingen zullen in het geheugen blijven ook bij het uitvallen van de stroom (zie schema ).
Het geconfigureerde sluitingstype  kan nadien gewijzigd worden, indien nodig, volgens schema .

EERSTE INGEBRUIKNEMING VAN DE STURINGSKAST
Configuratie na de eerste ingebruikneming

Voor de eerste inschakeling van de centrale 
gaat u als volgt te werk:

1.	 Zet de centrale aan; op het display verschijnen 
achtereenvolgens de symbolen  “ ” en “

” knipperlicht;
2.	 Druk op de -toets en hou die 5 sec ingedrukt 

tot het symbool  op het display verschijnt;
3.	 Via de toetsen  en  kiest u de gewenste 

configuratie in functie van het installatietype  
(bvb. ) en bevestig door op de   -toets 
te drukken; de selectie zal nu in het geheugen  
opgeslagen worden en zal herladen worden bij 
elke latere inschakeling.

4.	 De symbolen “ ”, “ ” zullen nu op het 
display komen gevolgd door het symbool van 
gesloten poort “----”. 

Latere inschakelingen

Als een configuratie reeds opgeslagen is in de 
centrale, ga dan als volgt te werk:

Zet de centrale aan; op het display verschijnen 
achtereenvolgens de symbolen “ ”, “ ”, 
“ ” gevolgd door het symbool van gesloten 
poort “----”.

Wijziging bestaande configuratie                                                                                              

Als een configuratie reeds opgeslagen is in de 
centrale en u wenst deze te wijzigen, ga dan als 
volgt te werk:

1.	 Hou de  -knop ingedrukt en zet de centrale 
aan; op het display verschijnen achtereenvol-
gens de symbolen “ ” en “ ” knipper-
licht;

2.	 Druk op de  -toets en hou die 5 sec ingedrukt 
tot het symbool  (de waarde verandert in 
overeenstemming met de voordien gebruikte 
configuratie) op het display verschijnt;

3.	 Via de toetsen  en , kiest u de nieuw 
gewenste configuratie op basis van het instal-
latietype (bvb ) en bevestig door op de 
-toets te drukken;

 Wanneer u de procedure van hercon-
figuratie onderbreekt vòòr de bevestiging, 
zal de vorige configuratie van de centrale 
opnieuw worden opgeladen zonder enige 
wijziging.

 Wanneer de procedure van herconfigu-
ratie tot een goed eind is gebracht, zal de 
nieuwe configuratie de vorige overschrijven 
en zal die bij elke latere inschakeling op-
nieuw worden opgeladen.

4.	 Nu verschijnen de symbolen “ ”, “ ” 
gevolgd door het symbool van gesloten poort  
“----”.

Schuifhekken

Draaihekken

Kantelpoorten

Slagbomen 
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5  ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN
Voer de elektrische aansluitingen uit volgens de aanwijzingen van “Tabel 1” en van het schema op pag. 7.

OPGELET Om een passend niveau van elektrische veiligheid te garanderen, moet de voedingskabel 230V duidelijk gescheiden 
gehouden worden (minimum 4 mm zonder isolatie of 1 mm dwarsdoor de isolatie) van de kabels met een zeer lage veiligheids-
spanning (voeding motoren, sturingen, elektrosloten, antennes, hulpvoedingen) en ze eventueel vast te maken met gepaste klem-
men dicht bij de klemmenblokken.
OPGELET Sluit aan op het net 230 V ~± (50/60 Hz) met behulp van een omnipolaire schakelaar of ander mechanisme waarbij 
elke fase van de stroom uitgeschakeld kan worden. De opening tussen de contacten moet minimaal 3 mm zijn.
OPGELET Voor de aansluiting van de encoder aan de sturingskast moet u uitsluitend een speciale kabel 3x0,22 mm2 gebruiken.

Tabel 1 “aansluiting op de klemmenblokken”

1-2 Uitgang +24 V  hulpvoeding max 200mA

3-4 Ingang voeding 22 V ~ van de transformator

5-6
Ingang voeding  24 V  van de batterij of van fotovoltaïsche accumulator Green Energy (opletten voor de 
polariteit). 

7-8 Uitgang motor 1

9 Verbinding metaaldelen van de motoren

10-11 Uitgang motor 2 (indien aanwezig)

12-13
Uitgang 24 V  max 15 W voor controlelampje open poort vast/intermitterend (indien P052=0/1) of 
gebruikerslampje (indien P052>1)

14-15

14  (-) Uitgang “boost” voor elektrovergrendeling max 1 x art. 110 (als P062=0), uitgang 24V max 5W impuls 
(indien P062=1), stap-voor-stap (indien P062=2), uitgang elektroparkeerrem voor omkeerbare motoren 
(indien P062=3), uitgang voor voeding elektroslot door middel van extern relais (indien P062=4), 
uitgang voor elektromagnetische voeding voor slagbomen (indien P062=5) of uitgangvertraging (als 
P062>5).

15  (+)

16-17 Uitgang knipperlicht 24 V  max 15W art. Lumy/24A/S

TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03
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Indien niet gebruikt de ingang met jumper overbruggen

18
Input 6

 (FCC 1)  (STOP)  (NONE)  (NONE)

19 - Com N.C. N.C. N.O. N.O.

20
Input 5

 (FCA 1)  (FOTO 2)  (NONE)  (NONE)

21 - Com N.C. N.C. N.O. N.O.

22
Input 4

 (FOTO 1)  (FOTO 1)  (STOP)  (NONE)

23 - Com N.C. N.C. N.C. N.O.

24
Input 3

 (VEILIGHEID)  (VEILIGHEID)  (VEILIGHEID)  (NONE)

25 - Com N.C. N.C. N.C. N.O.

26
Input 2

 (VOETGANGERS)  (VOETGANGERS)  (FOTO 1)  (FOTO 1)

27 - Com N.O. N.O. N.C. N.C.

28
Input 1

 (START)  (START)  (START)  (START)

29 - Com N.O. N.O. N.O. N.O.

30 Ingang signaal radio-antenne

31 Ingang massa radio-antenne

32-33
32  (+)

Ingang netwerk DE@NET (momenteel niet gebruikt)
33  (-)

CON 1 Ingang voeding 230 V ~ ±10% (50/60 Hz)

J5 J9 Jumper selectie encodertype (J5=M1 - J9=M2):
• Positie “A” = motoren met encoder (vergeet niet in te stellen PO29=0)
• Positie “B” = motoren zonder encoder (vergeet niet in te stellen PO29=1)

AB AB
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6  STANDAARD PROGRAMMERING
1  Voeding 

Voed de kaart, op het display verschijnen achtereenvolgens de symbolen “ ”, “ ”, “ ” (ofwel van het geselecteerd 
Type) gevolgd door het symbool van gesloten poort  “----”.

* Indien de centrale reeds geprogrammeerd is en het herstarten te wijten is aan een stroomonderbreking, zal, bij de eerste START 
impuls, de resetprocedure worden uitgevoerd (zie “rESP” in tabel  “STATUSBERICHTEN” op pag.19).

2  Visualisering status ingangen en manoeuvreteller

1.	 Druk op  -toets en hou die 15 seconden ingedrukt;

2.	 Op het display verschijnen respectievelijk:
     Status ingangen (controleer of dit correct is);

		

Telling totale manoeuvres (* zie P064):
bvb:	  = 3x100* = 3000 uitgevoerde manoeuvres

Telling manoeuvres onderhoud (* zie P065):
bvb:	  = 5*x500 = 2500 manoeuvres nog uit te 
voeren vòòr aanvraag tot onderhoudsinterventie 

 (  = teller onderhoudsmanoeuvres gedesactiveerd)

3.	 Hou de  -knop ingedrukt voor een cyclische visuali-
sering van de 3 opties of laat de  -knop los om de 
parameter te verlaten.

3  Selectie motortype		 !  BELANGRIJK !
1.	 Scrol over de parameters met de  en  - toetsen tot 
      PO28 op het display verschijnt;
2.	 Ga naar de parameter door op de  -knop te drukken;
3.	 Stel in via de  en  - toetsen:

Type 00 Type 01 Type 02 Type 03

• 005 5/24
• 006 8/24
• 007 Gulliver - Rev

• 000 Geko - Angolo
• 001 Look - Mac
• 002 Ghost
• 003 Livi 500 - 502 
- 550PL

• 003 Livi 902/24 - 
905/24

• 003 Pass
• 004 Stop

OPGELET: Bij gebruik in combinatie met motoren anders dan  DEA 
System, de parameter instellen op de meest gelijkvormige waarde 
voor het soort type en prestatie (raadpleeg tabel op pagina 4).

4.	 Bevestig de keuze door op de  -knop te drukken (op het 
display verschijnt opnieuw P028).

SLUIT
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4  Selectie functionering met of zonder encoder		  !  BELANGRIJK !
Opgelet: vergeet ook niet de jumpers J5 en J9 correct in te stellen.

1.	 Scrol over de parameters met de  en  toetsen tot 
      PO29 op het display verschijnt;
2.	 Ga naar de parameter door op de  -knop te drukken;
3.	 Stel in via de  en  toetsen:
	 -	d000=voor motoren met encoder;
	 -	d001=voor motoren zonder encoder
4.	 Bevestig de keuze door op de  -knop te drukken
      (op het display verschijnt opnieuw P029).

5  Selectie functionering 1 of 2 motoren

1.	 Scroll over de parameters met de knoppen  en  tot op het 
display PO3O verschijnt;

2.	 Ga naar de parameter terwijl u de  -knop indrukt;
3.	 Op de knoppen  en  drukken en afstellen:
	 -	d001=voor de functie met één motor;
	 -	d002=voor de functie met 2 motoren;
4.	 Bevestig de keuze door op de  -knop te drukken (op het 

display verschijnt opnieuw PO30).

6  Selectie looprichting (enkel Type 00 en Type 03)

1.	 Scroll over de parameters met de knoppen  en
 tot op het display PO63 verschijnt;

2.	 Access the parameter by pressing the  key;
3.	 Acting on  and  keys, set:
	 -	d000=motor in standaard positie;
	 -	d001=motor in omgekeerde bewegingspositie;
4.	 Bevestig de keuze door op de  -knop te drukken 

(op het display verschijnt opnieuw PO63).

Opgelet: De parameter inverteert automatisch 
de uitgangen open/sluit van de motoren en de 
eventuele ingangen einderitschakelaars in open/
sluitingsposities.

7  Regeling nokken einderitschakelaar

1.	 Scrol over de parameters met de  en  toetsen 
tot PO01 op het display verschijnt;

2.	 Ga naar de parameter door op de -knop te 
drukken;

3.	 Druk op de  (open) en  (sluit) toetsen, breng de 
poort in openingspositie en stel de bijhorende nok 
van de einderitschakelaar af  zodat deze de micro-
schakelaar indrukt; Herhaal de werkwijze voor de 
afstelling van de sluiting van de einderitschakelaar.

4.	 Bevestig de keuze door op de  -knop te drukken
      (op het display verschijnt opnieuw P001).

OPGELET Als motor 2 er is, moet u de vorige afstelling herhalen via parameter P002.

BB

AA Positie ”A”= motoren met encoder 
                  (vergeet niet in te stellen PO29=0)
Positie “B” = motoren zonder encoder (vergeet
                   niet in te stellen PO29=1)
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8  Aanleren van de motorslag

1.	 Scrol over de parameters met de  en  toetsen tot PO03 op het display verschijnt;
2.	 Ga naar de parameter door op de  -knop te drukken;
3.	 Als het symbool “ ” knippert, de -knop ingedrukt houden; 
4.	 Laat de  -knop los wanneer het symbool “ ” stopt met knipperen; het aanleermanoeuvre begint met motor 1 in opening 

(als hij vertrekt in sluiting, de voeding verbreken, de motorkabels inverteren en de werkwijze herhalen);
5.	 Wacht tot de vleugel ( of de vleugels in geval van gebruik van 2 motoren) zoekt en stopt op de openingsaanslag en daarna op 

de sluitingsaanslag.
Als u de stopslag in opening voor de vleugel wil anticiperen, kan u manueel tussen beide komen  door een “Start” impuls 
te geven (of door op de OK-knop op de print te drukken) waardoor u de slag simuleert.

6.	 Eens het manoeuvre beëindigd verschijnt “----“ opnieuw op het display.

OPGELET (enkel Type 01 en Type 03) Eens het aanleren van de motorslag voltooid,  voer een volledig manoeuvre uit 
(opening/sluiting) en controleer daarna de correcte functionering van de ontgrendeling. Als de ontgrendeling te “strak” blijkt 
te zijn, moet u de waarde van parameter P057 met 1 of meer verhogen.

9  Aanleren afstandsbedieningen

9.1 Selectie codering afstandsbedieningen

1.	 Scrol over de parameters met de  en  toetsen tot PO27 op het 

display verschijnt;
2.	 Ga naar de parameter door op de  -knop te drukken;
3.	 Selecteer het type afstandsbediening via de  en  toetsen:
	 -	d000=vaste rolling-code (aanbevolen);
	 -	d001=volledige rolling-code;
	 -	d002=dip-switch;
4.	 Bevestig de keuze door op de  -knop te drukken
      (op het display verschijnt opnieuw P027).

Opgelet: Indien nodig het coderingstype wijzigen, en enkel  
wanneer afstandsbedieningen met diverse codering reeds in het 
geheugen aanwezig zijn, moet u het geheugen annuleren (P004) 
NADAT u de nieuwe codering hebt ingesteld.

9.2  Aanleren

1.	 Scroll over de parameters met de knoppen  
 en  tot POO5 op het display verschijnt;

2.	 Bevestig door op de  -knop te drukken;
3.	 Als het “ ” symbool verschijnt, druk op 

een knop van de afstandsbediening om te 
memoriseren;

4.	 Op het display verschijnt eerst het zopas 
opgeslagen nummer van de afstandsbedien-
ing en daarna  “ ”;

5.	 Herhaal de handeling vanaf punt 3 om 
eventuele andere afstandsbedieningen te 
memorizeren;

6.	 Beëindig het memorizeren en wacht 10 
seconden; op het display verschijnt nu het  
symbool  “----“.

Opgelet: Bij afstandsbedieningen met 
codering Rolling-Code, kan de ontvanger in 
aanleermodus worden geplaatst door een 
impuls te geven op de verborgen knop op 
een vooraf aangeleerde afstandsbediening.
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10  Wijziging van de functioneringsparameters

In geval het nodig is de functioneringsparameters te wijzigen

(bvb. kracht, snelheid, enz ...):

1.	 Scrol over de parameters met de  en  toetsen tot de 

gewenste parameter op het display verschijnt (bvb. P032);
2.	 Ga naar de parameter door op de -knop te drukken;
3.	 Selecteer het type afstandsbediening via de  en  toetsen.
4.	 Bevestig de keuze door op de  -knop te drukken
      (op het display verschijnt opnieuw P032).

Raadpleeg tabel op pag. 16 voor de volledige lijst van 
de “Functioneringsparameters”.

11  Einde van de programmering

OPGELET Op het einde van de programmeringsprocedure drukt u op de  en  toets tot het symbool 

“----” verschijnt; de automatisering wacht nu op commando’s voor de normale functionering.

Om eventuele bewerkingen van “Geavanceerde Programmering” uit te voeren (annulering van de 
afstandsbedieningen, configuratie ingangen, enz ...), verwijzen we naar pagina 13.
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7  GEAVANCEERDE PROGRAMMERING
Hieronder vermelden we enkele programmeringsprocedures in verband met het beheer van het geheugen van afstandsbedienin-

gen en van de geavanceerde configuratie van de besturingsingangen.

1  Annulering gememorizeerde afstandsbedieningen

1.1  Annulering van alle afstandsbedieningen

1.	 Scrol over de parameters met de toetsen tot PO04 op 
het display verschijnt;

2.	 Ga naar de parameter door op de  -knop te drukken;
3.	 Als het symbool “ ” knippert, de -knop ingedrukt 

houden;
4.	 Laat de  -knop los wanneer het symbool “ ” stopt 

met knipperen; 
5.	 Alle gememorizeerde afstandsbedieningen zijn nu gean-

nuleerd (op het display verschijnt opnieuw P004).

1.2  Zoeken en annuleren van een afstandsbediening

1.	 Scrol over de parameters met de toetsen tot je P006 ziet;
2.	 Ga naar de parameter door op de  -knop te drukken;
3.	 Kies de afstandsbediening die u wenst te annuleren via 

de  en  toetsen (bvb. );
4.	 Als het symbool  “ ” knippert de  -knop ingedrukt 

houden;
5.	 Laat de  -knop los zodra het symbool “ ” verschijnt;
6.	 De geselcteerde afstandsbediening is nu geannuleerd
      (op het display verschijnt P006 opnieuw). 

2  Herstel van de defaultparameters

1.	 Scrol over de parameters met de toetsen tot je P007 ziet;
2.	 Ga naar de parameter door op de   -knop te drukken;
3.	 Als het symbool “ ” knippert, de  -knop inge-

drukt houden;
4.	 Laat de   -knop los wanneer het symbool “ ” 

stopt met knipperen; 
De parameters worden opnieuw opgeladen voor de 
configuratie die nu in gebruik is;

5.	 Eens de bewerking beëindigd zal P007 opnieuw op 
het display verschijnen.

OPGELET: Na het herstel van de defaultparameters moet 
de programmering van de centrale opnieuw uitgevoerd 
worden en moeten alle functioneringsparameters afge-
steld worden; vergeet vooral niet de configuratieparame-
ters van de motor correct in te stellen (P028 - P029 - P030).

3  Blokkering/ontgrendeling toegang tot programmering

Opgelet: Bij gebruik van een afstandsbediening met een “dip-switch”-codering (ongeacht het afstandsbedieningstype dat even-
tueel reeds is gememorizeerd), kan men de toegang tot de programmering van de centrale blokkeren en ontgrendelen teneinde 
elke manipulatie te vermijden. Het instellen van de “dip-switch” op de afstandsbediening vormt de blokkerings-/ontgrendelingscode 
gecontroleerd door de centrale.

3.1 Blokkering toegang tot de programmering

1.	 Scrol over de parameters met de  en   
toetsen tot PO08 op het display verschijnt;

2.	 Ga naar de parameter door op de  -knop te 
drukken;

3.	 Op het display verschijnen alternerend de sym-
bolen  om aan te tonen dat de 
centrale wacht op de overdracht van de blok-
keringscode;

4.	 Druk binnen de 10 sec op de toets CH1 van 
de “TX master”, op het display verschijnt 

 alvorens terug te keren naar
     de lijst van de parameters;
5.	 De toegang tot de programmering is geblokkeerd.
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3.2 Ontgrendeling toegang tot de programmering

1.	 Scrol over de parameters met de  en  toe-
tsen tot PO08 op het display verschijnt;

2.	 Ga naar de parameter door op de -knop te drukken;
3.	 Op het display verschijnen alternerend de 

symbolen  om aan te tonen dat 
de centrale wacht op de overdracht van de  
ontgrendelingscode;

4.	 Druk binnen de 10 sec op de toets CH1 van 
de “TX master”, op het display verschijnt 

 alvorens terug te keren naar 
de lijst van de parameters;

5.	 De toegang tot de programmering is ontgrendeld.

3.3 Ontgrendeling toegang tot de programmering met 
globale reset

OPGELET! deze procedure impliceert het verlies van 
alle gememorizeerde instellingen.

De procedure laat de ontgrendeling van de centrale toe ook 
zonder de bijhorende ontgrendelingscode te kennen.
Tengevolge van dit ontgrendelingstype, zal de programmering 
van de centrale en de afstelling van alle functioneringsparame-
ters opnieuw moeten uitgevoerd worden; vergeet vooral niet 
van de configuratie-parameters van de motor correct in te 
stellen (P028 - P029 - P030).
De opmeting van de impactkrachten zal ook moeten herhaald 
worden omde conformiteit van de installatie te garanderen.

1.	 Scrol over de parameters met de   en  toetsen tot PO08 
      op het display verschijnt;
2.	 Ga naar de parameter door op de  -knop te drukken;
3.	 Op het display verschijnen alternerend de symbolen 

;
4.	 Druk op de , -knop, op het display verschijnt het symbool 
       knipperend ;
5.	 Druk opnieuw op de  -knop en houd die 5 sec ingedrukt 

(door de toets los te laten vòòr de procedure wordt onderbro-
ken): op het display verschijnt het symbool  vast gevolgd 
door , alvorens terug te keren naar de parameterlijst;

6.	 De toegang tot de programmering is ontgrendeld.

4  Configuratie van de ingangen

Indien de installatie verschillende commando’s en/of als extra bij de stan-
daard beschreven in de elektrische schema’s vereist, kan u elke ingang con-
figureren voor de gewenste functionering (bvb. START, FOTO, STOP, enz...)

1.	 Scrol over de parameters met de  en  toetsen tot verschijnt wat

     overeenkomt met de gewenste ingang:
	 ●	 P017=voor INPUT 1;
	 ●	 P018=voor INPUT 2;
	 ●	 P019=voor INPUT 3;
	 ●	 P020=voor INPUT 4;
	 ●	 P021=voor INPUT 5;
	 ●	 P022=voor INPUT 6;
2.	 Ga naar de parameter (bvb P018)door op de  -knop te drukken;
3.	 Via de  en  toetsen, stelt u de waarde in die overeenkomt met de
     gewenste functionering (raadpleeg de tabel “configuratieparameters
     ingangen” op pag.15);
4.	 Bevestig de keuze door op de  -knop te drukken (op het display
     verschijnt opnieuw P018).
5.	 Voer de aansluiting uit op de ingang die u zopas hebt geconfigureerd.

5  Programmering beëindigd

Opgelet  Op het einde van de programmeringsprocedure, op de  en  toetsen drukken tot het symbool  “----”, verschijnt; de 

automatisering wacht nu op commando’s voor de normale werking.



15

PA
R

.
P

R
O

C
ED

U
R

E
SE

LE
C

TE
ER

B
A

R
E 

W
A

A
R

D
EN

PROGRAMMERINGSPROCEDURE

Po
si

tie
 m

ot
or

 1

Po
si

tie
 m

ot
or

 2

A
an

le
re

n 
m

ot
or

sl
ag

A
nn

ul
er

in
g 

af
st

an
ds

be
di

en
in

ge
n

A
an

le
re

n 
af

st
an

ds
be

di
en

in
ge

n

Zo
ek

en
 e

n 
an

nu
le

re
n 

va
n 

ee
n 

af
st

an
ds

be
di

en
in

g

O
pl

ad
en

 s
ta

nd
aa

rd
 p

ar
am

et
er

s:
 d

e 
vo

lle
di

ge
 p

ar
am

et
er

lij
st

 w
or

dt
 g

eü
pd

at
et

 m
et

 d
e 

fa
br

ie
ks

in
st

el
lin

g

Bl
ok

ke
rin

g 
to

eg
an

g 
pr

og
ra

m
m

er
in

g

N
ie

t g
eb

ru
ik

t

N
ie

t g
eb

ru
ik

t

N
ie

t g
eb

ru
ik

t

N
ie

t g
eb

ru
ik

t

N
ie

t g
eb

ru
ik

t

N
ie

t g
eb

ru
ik

t

N
ie

t g
eb

ru
ik

t

PA
R

.
B

ES
C

H
R

IJ
V

IN
G

 P
A

R
A

M
ET

ER
SE

LE
C

TE
ER

B
A

R
E 

W
A

A
R

D
EN

D
EF

A
U

LT
W

A
A

R
D

EN
(V

O
O

R 
D

E 
VE

RS
C

H
IL

LE
N

D
E 

IN
ST

A
LL

AT
IE

ST
A

N
D

A
A

RD
EN

)

 
Sc

h
u

if
h

e
k

k
e
n

 
D

ra
a

ih
e
k

k
e
n

 
K

a
n

te
lp

o
o
rt

e
n

 
Sl

a
g

b
o
m

e
n

CONFIGURERINGSPARAMETERS INGANGEN

Se
le

ct
ie

 ty
pe

 in
ga

ng
 IN

PU
T_

3
• 

00
0:

 IN
3 

ty
pe

=
zu

iv
er

 c
on

ta
ct

 
• 

00
1:

 IN
3 

ty
pe

=
co

ns
t. 

w
ee

rs
ta

nd
  8

K2
 (z

ui
ve

r 
co

nt
ac

t)
 (z

ui
ve

r 
co

nt
ac

t)
 (z

ui
ve

r 
co

nt
ac

t)
 (z

ui
ve

r 
co

nt
ac

t)

Se
le

ct
ie

 fu
nc

tio
ne

rin
g 

IN
PU

T_
1

• 
00

0:
 N

O
N

E 
(n

ie
t g

eb
ru

ik
t)

• 
00

1:
 S

TA
RT

 (s
ta

rt
)

• 
00

2:
 P

ED
. (

vo
et

ga
ng

er
s)

• 
00

3:
 O

PE
N

 (o
pe

nt
 a

fz
on

de
rli

jk
)

• 
00

4:
 C

LO
SE

 (s
lu

it 
af

zo
nd

er
lij

k)
• 

00
5:

 O
PE

N
_P

M
 (o

pe
nt

 d
od

em
an

s)
• 

00
6:

 C
LO

SE
_P

M
 (s

lu
it 

do
de

m
an

s)
• 

00
7:

 E
LO

C
K-

IN
 (a

ct
iv.

ui
tg

an
g 

el
ek

tro
ve

rg
re

nd
el

in
g.

 Z
ie

 P
06

2)
• 

00
8:

 P
H

O
TO

 1
 (f

ot
oc

el
 1

)
• 

00
9:

 P
H

O
TO

 2
 (f

ot
oc

el
 2

)
• 

01
0:

 S
A

FE
TY

 1
 (v

ei
lig

he
id

sr
ib

 1
)

• 
01

1:
 S

TO
P 

(b
lo

kk
er

in
g)

• 
01

2:
 F

C
A

1 
(e

in
de

rit
 o

pe
ni

ng
 M

ot
.1

)
• 

01
3:

 F
C

A
2 

(e
in

de
rit

 o
pe

ni
ng

 M
ot

.2
)

• 
01

4:
 F

C
C

1 
(e

in
de

rit
 s

lu
iti

ng
 M

ot
. 1

)
• 

01
5:

 F
C

C
2 

(e
in

de
rit

 s
lu

iti
ng

 M
ot

.2
)

• 
01

6:
 S

A
FE

TY
 2

 (v
ei

lig
he

id
sr

ib
 2

)

IN
1

 (S
TA

RT
)

 (S
TA

RT
)

 (S
TA

RT
)

 (S
TA

RT
)

Se
le

ct
ie

 fu
nc

tio
ne

rin
g 

IN
PU

T_
2

IN
2

 (V
O

ET
G

A
N

G
ER

)
 (V

O
ET

G
A

N
G

ER
)

 (F
O

TO
 1

)
 (F

O
TO

 1
)

Se
le

ct
ie

 fu
nc

tio
ne

rin
g 

IN
PU

T_
3

IN
3

 (V
EI

LI
G

H
EI

D
 1

)
 (V

EI
LI

G
H

EI
D

 1
)

 (V
EI

LI
G

H
EI

D
 1

)
 (N

O
N

E)

Se
le

ct
ie

 fu
nc

tio
ne

rin
g 

IN
PU

T_
4

IN
4

 (F
O

TO
 1

)
 (F

O
TO

 1
)

 (S
TO

P)
 (N

O
N

E)

Se
le

ct
ie

 fu
nc

tio
ne

rin
g 

IN
PU

T_
5

IN
5

 (F
C

A
1)

 (F
O

TO
 2

)
 (N

O
N

E)
 (N

O
N

E)

Se
le

ct
ie

 fu
nc

tio
ne

rin
g 

IN
PU

T_
1

IN
6

 (F
C

C
1)

 (S
TO

P)
 (N

O
N

E)
 (N

O
N

E)

To
ew

ijz
in

g 
KA

N
A

A
L 

1 
af

st
an

ds
be

di
en

in
ge

n
• 

00
0:

 N
O

N
E 

(n
ie

t g
eb

ru
ik

t)
• 

00
1:

 S
TA

RT
 (s

ta
rt

)
• 

00
2:

 P
ED

ES
TR

IA
N

 (v
oe

tg
an

ge
rs

)
• 

00
3:

 O
PE

N
 (o

pe
nt

 a
fz

on
de

rli
jk

)
• 

00
4:

 C
LO

SE
D

 (s
lu

it 
af

zo
nd

er
lij

k)
• 

00
5:

 O
PE

N
_P

M
 (o

pe
nt

 d
od

em
an

s)
• 

00
6:

 C
LO

SE
D

_P
M

 (s
lu

it 
do

de
m

an
s)

• 
00

7:
 E

LO
C

K-
IN

 (a
ct

iv.
 u

itg
an

g 
el

ek
tro

ve
rg

re
nd

el
in

g.
Zi

e 
P0

62
)

C
H

1
 (S

TA
RT

)
 (S

TA
RT

)
 (S

TA
RT

)
 (S

TA
RT

)

To
ew

ijz
in

g 
KA

N
A

A
L 

2 
af

st
an

ds
be

di
en

in
ge

n
C

H
2

 (N
O

N
E)

 (N
O

N
E)

 (N
O

N
E)

 (N
O

N
E)

To
ew

ijz
in

g 
KA

N
A

A
L 

3 
af

st
an

ds
be

di
en

in
ge

n
C

H
3

 (N
O

N
E)

 (N
O

N
E)

 (N
O

N
E)

 (N
O

N
E)

To
ew

ijz
in

g 
KA

N
A

A
L 

4 
af

st
an

ds
be

di
en

in
ge

n
C

H
4

 (N
O

N
E)

 (N
O

N
E)

 (N
O

N
E)

 (N
O

N
E)

Se
le

ct
ie

 ty
pe

 a
fs

ta
nd

sb
ed

ie
ni

ng
• 

00
0:

 H
C

S 
fix

-c
od

e
• 

00
1:

 H
C

S 
ro

lli
ng

-c
od

e
• 

00
2:

 D
ip

-s
w

itc
h



16

 
Sc

h
u

if
h

e
k

k
e
n

 
D

ra
a

ih
e
k

k
e
n

 
K

a
n

te
lp

o
o
rt

e
n

 
Sl

a
g

b
o
m

e
n

PARAMETERS
CONFIGURATIE

MOTOREN

Se
le

ct
ie

 ty
pe

 m
ot

or
en

• 
00

0:
 G

EK
O

 -
 A

N
G

O
LO

• 
00

1:
 L

O
O

K 
- 

M
A

C
• 

00
2:

 G
H

O
ST

 1
00

/2
00

• 
00

3:
 5

00
 -

 5
02

 -
 9

02
 -

 P
A

SS
 -

 5
50

PL

• 
00

4:
 S

TO
P

• 
00

5:
 L

IV
I 5

/2
4

• 
00

6:
 L

IV
I 8

/2
4

• 
00

7:
 G

U
LL

IV
ER

 -
 R

EV

Se
le

ct
ie

 fu
nc

tio
ne

rin
g 

m
et

 o
f z

on
de

r 
en

co
de

r.
O

PG
EL

ET
: 

de
nk

 e
ra

an
 o

ok
 d

e 
ju

m
pe

rs
 J

5 
en

 J
9 

in
 te

 s
te

lle
n 

(z
ie

 ta
be

l 1
)

O
PG

EL
ET

: 
J5

, J
9 

en
 P

02
9 

m
oe

te
n 

co
rr

ec
t i

ng
es

te
ld

 w
or

de
n 

al
vo

re
ns

 d
e 

pr
og

ra
m

m
er

in
gs

pr
oc

ed
ur

e 
ui

t t
e 

vo
er

en

• 
00

0:
 m

ot
or

en
 m

et
 e

nc
od

er
• 

00
1:

 m
ot

or
en

 z
on

de
r 

en
co

de
r

Se
le

ct
ie

 a
an

ta
l m

ot
or

en
• 

00
1:

 1
 m

ot
or

• 
00

2:
 2

 m
ot

or
en

OPERATING PARAMETERS

A
fs

te
lli

ng
 s

ne
lh

ei
d 

m
ot

or
en

 ti
jd

en
s 

de
 v

er
tr

ag
in

g 
in

 o
pe

ni
ng

15
%

to
t..

...
...

...
...

...
...

...
.1

00
%

to
t

A
fs

te
lli

ng
 s

ne
lh

ei
d 

m
ot

or
en

 ti
jd

en
s 

de
 s

la
g 

in
 o

pe
ni

ng
15

%
to

t..
...

...
...

...
...

...
...

.1
00

%
to

t

A
fs

te
lli

ng
 s

ne
lh

ei
d 

m
ot

or
en

 ti
jd

en
s 

de
 s

la
g 

in
 s

lu
iti

ng
15

%
to

t..
...

...
...

...
...

...
...

.1
00

%
to

t

A
fs

te
lli

ng
 s

ne
lh

ei
d 

m
ot

or
en

 ti
jd

en
s 

de
 v

er
tr

ag
in

g 
in

 o
pe

ni
ng

 e
n 

sl
ui

tin
g

15
%

to
t..

...
...

...
...

...
...

...
.1

00
%

to
t

A
fs

te
lli

ng
 d

uu
r 

ve
rt

ra
gi

ng
 in

 o
pe

ni
ng

5%
to

t..
...

...
...

...
...

...
...

...
..8

0%
to

A
fs

te
lli

ng
 d

uu
r 

ve
rt

ra
gi

ng
 in

 s
lu

iti
ng

5%
to

t..
...

...
...

...
...

...
...

...
..8

0%
to

t

A
fs

te
lli

ng
 k

ra
ch

t m
ot

or
 1

 in
 o

pe
ni

ng
(in

di
en

=
10

0%
 d

et
ec

tie
 o

bs
ta

ke
l g

ed
es

ac
tiv

ee
rd

)
15

%
to

t…
...

...
...

...
...

...
...

...
...

10
0%

to
t

A
fs

te
lli

ng
 k

ra
ch

t m
ot

or
 1

 in
 s

lu
iti

ng
(in

di
en

=
10

0%
 d

et
ec

tie
 o

bs
ta

ke
l g

ed
es

ac
tiv

ee
rd

)
15

%
to

t…
...

...
...

...
...

...
...

...
...

10
0%

to
t

A
fs

te
lli

ng
 k

ra
ch

t m
ot

or
 2

 in
 o

pe
ni

ng
(in

di
en

=
10

0%
 d

et
ec

tie
 o

bs
ta

ke
l g

ed
es

ac
tiv

ee
rd

)
15

%
to

t…
...

...
...

...
...

...
...

...
...

10
0%

to
t

A
fs

te
lli

ng
 k

ra
ch

t m
ot

or
 2

 in
 s

lu
iti

ng
(in

di
en

=
10

0%
 d

et
ec

tie
 o

bs
ta

ke
l g

ed
es

ac
tiv

ee
rd

)
15

%
to

t…
...

...
...

...
...

...
...

...
...

10
0%

to
t

A
fs

te
lli

ng
 ti

jd
 a

ut
om

at
is

ch
e 

sl
ui

tin
g

(in
di

en
=

0 
au

to
m

at
is

ch
e 

sl
ui

tin
g 

ge
de

sa
ct

iv
ee

rd
)

0 
se

c.
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

.2
55

se
c

A
fs

te
lli

ng
 ti

jd
 a

ut
om

at
is

ch
e 

sl
ui

tin
g 

vo
et

ga
ng

er
s

(in
di

en
=

0 
au

to
m

at
is

ch
e 

sl
ui

tin
g 

vo
et

ga
ng

er
s 

ge
de

sa
ct

iv
ee

rd
)

0 
se

c.
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

.2
55

se
c

A
fs

te
lli

ng
 d

uu
r 

va
n 

vo
et

ga
ng

er
ss

la
g

5%
to

t…
...

...
...

...
...

...
...

...
...

10
0%

to
t

A
fs

te
lli

ng
 ti

jd
 v

oo
rk

ni
pp

er
fu

nc
tie

0s
ec

…
…

.1
0s

ec

A
fs

te
lli

ng
 ti

jd
 fa

se
ve

rs
ch

ui
vi

ng
 in

 o
pe

ni
ng

0s
ec

…
…

…
…

…
30

se
c

A
fs

te
lli

ng
 ti

jd
 fa

se
ve

rs
ch

ui
vi

ng
 in

 s
lu

iti
ng

0s
ec

…
…

…
…

…
30

se
c

W
oo

nb
lo

kf
un

ct
ie

: d
e 

in
ga

ng
en

 v
an

 c
om

m
an

do
 in

 o
pe

ni
ng

 e
n 

sl
ui

tin
g 

w
or

de
n 

ge
de

sa
ct

iv
ee

rd
 ti

jd
en

s 
de

 o
pe

ni
ng

 
en

 d
e 

tij
d 

va
n 

au
to

m
at

is
ch

e 
sl

ui
tin

g
• 

00
0:

 “
w

oo
nb

lo
kf

un
ct

ie
” 

ni
et

 a
ct

ie
f

• 
00

1:
 “

w
oo

nb
lo

kf
un

ct
ie

” 
ac

tie
f

Ei
nd

st
oo

tfu
nc

tie
: 

vò
òr

 
el

k 
op

en
in

gs
m

an
oe

uv
re

 
st

ar
te

n 
de

 
m

ot
or

en
 

in
 

sl
ui

tin
g 

ge
du

re
nd

e 
1 

se
c 

om
 

de
 

on
tg

re
nd

el
in

g 
va

n 
ee

n 
ev

en
tu

ee
l e

le
kt

ro
sl

ot
 te

 v
er

ge
m

ak
ke

lij
ke

n
• 

00
0:

 “
Ei

nd
st

oo
tfu

nc
tie

” 
ni

et
 a

ct
ie

f
• 

00
1:

 “
Ei

nd
st

oo
tfu

nc
tie

” 
 a

ct
ie

f

Se
le

ct
ie

 m
od

al
ite

it 
“i

nv
er

si
e”

 (
tij

de
ns

 h
et

 m
an

oe
uv

re
 i

nv
er

te
er

t 
ee

n 
co

m
m

an
do

-i
m

pu
ls

 d
e 

be
w

eg
in

g)
 o

f 
“s

ta
p 

vo
or

 s
ta

p”
 (

tij
de

ns
 h

et
 m

an
oe

uv
re

 s
to

pt
 e

en
 c

om
m

an
do

-i
m

pu
ls

 d
e 

be
w

eg
in

g.
 D

e 
vo

lg
en

de
 im

pu
ls

 z
al

 d
e 

m
ot

or
 

op
ni

eu
w

 d
oe

n 
st

ar
te

n 
in

 te
ge

ng
es

te
ld

e 
ric

ht
in

g)
.

• 
00

0:
 “

in
ve

rs
ie

”
• 

00
1:

 “
st

ap
 v

oo
r 

st
ap

”

FO
TO

 1
Fu

nc
tio

ne
rin

g 
in

ga
ng

 F
O

TO
: 

in
di

en
=

0 
de

 f
ot

oc
el

 w
or

dt
 g

ea
ct

iv
ee

rd
 i

n 
sl

ui
tin

g 
en

 b
ij 

ve
rt

re
k 

al
s 

de
 p

oo
rt

 g
es

lo
te

n 
is

; 
in

di
en

=
1 

fo
to

ce
l 

w
or

dt
 s

te
ed

s 
ge

ac
tiv

ee
rd

; 
in

di
en

=
2 

fo
to

ce
l 

w
or

dt
 e

nk
el

 
ge

ac
tiv

ee
rd

 i
n 

sl
ui

tin
g.

 E
en

s 
ge

ac
tiv

ee
rd

 z
al

 d
e 

ac
tiv

er
in

g 
va

n 
de

 i
ng

an
g 

FO
TO

 m
ee

br
en

ge
n:

 
de

 i
nv

er
si

e 
va

n 
de

 b
ew

eg
in

g 
(ti

jd
en

s 
sl

ui
tin

g)
, 

he
t 

st
op

pe
n 

va
n 

de
 b

ew
eg

in
g 

(ti
jd

en
s 

op
en

in
g)

, 
ve

rh
in

de
rin

g 
va

n 
de

 s
ta

rt
 (m

et
 g

es
lo

te
n 

po
or

t).
In

di
en

=
3-

4-
5,

 d
e 

fu
nc

tio
ne

rin
g 

is
 id

en
tie

k 
m

et
 d

e 
w

aa
rd

en
 0

-1
-2

 m
aa

r m
et

 d
e 

fu
nc

tie
 “

on
m

id
de

lli
jk

 
ge

sl
ot

en
” 

ge
ac

tiv
ee

rd
: 

in
 e

lk
 g

ev
al

 z
al

, t
ijd

en
s 

de
 o

pe
ni

ng
 e

n/
of

 d
e 

pa
uz

et
ijd

, b
ij 

he
t w

eg
ha

le
n 

va
n 

ee
n 

ev
en

tu
ee

l o
bs

ta
ke

l d
e 

po
or

t a
ut

om
at

is
ch

 h
er

sl
ui

te
n 

na
 e

en
 v

as
te

 v
er

tr
ag

in
g 

va
n 

3 
se

c.

• 
00

0:
 fo

to
ce

l g
ea

ct
iv

ee
rd

 in
 s

lu
iti

ng
 e

n 
m

et
 g

es
lo

te
n 

po
or

t
• 

00
1:

 fo
to

ce
l a

lti
jd

 g
ea

ct
iv

ee
rd

• 
00

2:
 fo

to
ce

l g
ea

ct
iv

ee
rd

 e
nk

el
 in

 s
lu

iti
ng

• 
00

3:
 z

oa
ls

 0
00

 m
aa

r 
m

et
 “

on
m

id
de

lli
jk

 g
es

lo
te

n”
 g

ea
ct

iv
ee

rd
• 

00
4:

 z
oa

ls
 0

00
1m

aa
r 

m
et

 “
on

m
id

de
lli

jk
 g

es
lo

te
n”

 g
ea

ct
iv

ee
rd

• 
00

5:
 z

oa
ls

 0
02

 m
aa

r 
m

et
 “

on
m

id
de

lli
jk

 g
es

lo
te

n”
 g

ea
ct

iv
ee

rd
FO

TO
 2



17

 
Sc

h
u

if
h

e
k

k
e
n

 
D

ra
a

ih
e
k

k
e
n

 
K

a
n

te
lp

o
o
rt

e
n

 
Sl

a
g

b
o
m

e
n

OPERATING PARAMETERS

Se
le

ct
ie

 m
od

al
ite

it 
fu

nc
tio

ne
rin

g 
ui

tg
an

g 
w

ar
ni

ng
:

A
ls

=
0 

“w
ar

ni
ng

 li
gh

t”
 (u

itg
an

g 
al

tij
d 

O
N

 w
an

ne
er

 d
e 

po
or

t o
pe

n 
is

, O
FF

 o
p 

he
t e

in
de

 v
an

 e
en

 sl
ui

tin
gs

m
an

oe
uv

re
),

A
ls

=
1 

“i
nt

er
m

itt
er

en
d 

w
ar

ni
ng

 l
ig

ht
” 

(u
itg

an
g 

tr
aa

g 
in

te
rm

itt
er

en
d 

tij
de

ns
 d

e 
op

en
in

g 
en

 s
ne

l 
tij

de
ns

 s
lu

iti
ng

, 
al

tij
d 

O
N

 m
et

 g
es

lo
te

n 
po

or
t, 

al
tij

d 
O

FF
 e

nk
el

 o
p 

he
t e

in
de

 v
an

 e
en

 s
lu

iti
ng

sm
an

oe
uv

re
),

A
ls

 >
1 

“c
ou

rt
es

y 
lig

ht
” 

(u
itg

an
g 

O
N

 t
ijd

en
s 

el
ke

 b
ew

eg
in

g,
 O

FF
 w

an
ne

er
 d

e 
m

ot
or

 s
to

pt
, 

na
 i

ng
es

te
ld

e 
ve

rt
ra

gi
ng

).

• 
00

0:
  “

va
st

 w
aa

rs
ch

uw
in

gs
lic

ht
”

• 
00

1:
  “

in
te

rm
itt

er
en

d 
w

aa
rs

ch
uw

in
gs

lic
ht

”
• 

>
00

1 
: 

ve
rt

ra
gi

ng
 d

ov
in

g 
“h

of
fe

lij
kh

ei
ds

lic
ht

”
( 1

se
c 

...
...

...
...

...
...

...
...

...
 2

55
 s

ec
)

A
ct

iv
er

in
g 

zo
ek

en
 a

an
sl

ag
en

 o
ok

 in
 o

pe
ni

ng
: 

de
 m

ot
or

en
 s

to
pp

en
 e

nk
el

 b
ij 

aa
ns

la
g,

 o
ok

 in
 o

pe
ni

ng
.

• 
00

0:
 S

to
p 

in
 o

pe
ni

ng
 o

p 
ge

m
em

or
is

ee
rd

 p
un

t.
• 

00
1:

 S
to

p 
in

 o
pe

ni
ng

 o
p 

de
 a

an
sl

ag
 

Fu
nc

tie
 “

so
ft 

st
ar

t”
: d

e 
m

ot
or

en
 v

er
sn

el
le

n 
ge

le
id

el
ijk

 to
t z

e 
de

 in
ge

st
el

de
 s

ne
lh

ei
d 

he
bb

en
 b

er
ei

kt
 w

aa
rb

ij 
br

uu
sk

 
st

ar
te

n 
w

or
de

n 
ve

rm
ed

en
.

• 
00

0:
 “

so
ft 

st
ar

t”
 n

ie
t a

ct
ie

f
• 

00
1:

 “
so

ft 
st

ar
t”

 a
ct

ie
f

• 
00

2:
 “

so
ft 

st
ar

t l
an

g”
 a

ct
ie

f

A
fs

te
lli

ng
 d

uu
r 

va
n 

de
 i

nv
er

si
e 

op
 h

in
de

rn
is

 (
de

te
ct

ie
 v

ia
 d

e 
in

te
rn

e 
an

ti-
cr

ac
hs

en
so

r 
of

 v
ia

 a
ct

iv
er

in
g 

in
ga

ng
 

sa
fe

ty
):

 a
ls

 =
0 

vo
er

t d
e 

m
ot

or
 d

e 
vo

lle
di

ge
 in

ve
rs

ie
 u

it,
 in

di
en

 >
0 

w
or

dt
 d

e 
du

ur
 (i

n 
se

c)
 v

an
 d

e 
rit

 w
ee

rg
eg

ev
en

, 
na

 d
e 

in
ve

rs
ie

 te
n 

ge
vo

lg
e 

va
n 

de
 d

et
ec

tie
 v

an
 e

en
 h

in
de

rn
is

 ti
jd

en
s 

de
 o

pe
ni

ng
.

• 
00

0:
 v

ol
le

di
ge

 in
ve

rs
ie

 o
p 

hi
nd

er
ni

s
• 

>
00

0:
 d

uu
r 

va
n 

de
 in

ve
rs

ie
 o

p 
hi

nd
er

ni
s

(1
se

c…
…

…
…

…
..1

0s
ec

)

A
fs

te
lli

ng
 d

uu
r 

va
n 

de
 i

nv
er

si
e 

op
 h

in
de

rn
is

 (
de

te
ct

ie
 v

ia
 d

e 
in

te
rn

e 
an

ti-
cr

ac
hs

en
so

r 
of

 v
ia

 a
ct

iv
er

in
g 

in
ga

ng
 

sa
fe

ty
):

 a
ls

 =
0 

vo
er

t d
e 

m
ot

or
 d

e 
vo

lle
di

ge
 in

ve
rs

ie
 u

it,
 in

di
en

 >
0 

w
or

dt
 d

e 
du

ur
 (i

n 
se

c)
 v

an
 d

e 
rit

 w
ee

rg
eg

ev
en

, 
na

 d
e 

in
ve

rs
ie

 te
n 

ge
vo

lg
e 

va
n 

de
 d

et
ec

tie
 v

an
 e

en
 h

in
de

rn
is

 ti
jd

en
s 

de
 s

lu
iti

ng
.

• 
00

0:
 c

om
pl

et
e 

re
ve

rs
al

 o
n 

ob
st

ac
le

• 
>

00
0:

 d
ur

at
io

n 
of

 r
ev

er
sa

l o
n 

ob
st

ac
le

 
(1

se
c…

…
…

…
…

..1
0s

ec
)

Ve
rg

em
ak

ke
lij

ki
ng

 m
an

ue
le

 o
nt

gr
en

de
lin

g:
 I

nd
ie

n 
≠

0,
 n

a 
de

 d
et

ec
tie

 v
an

 d
e 

sl
ui

tin
gs

aa
ns

la
g,

 z
al

 m
ot

or
 1

 
ee

n 
ko

rt
e 

in
ve

rs
ie

 u
itv

oe
re

n 
om

 d
e 

dr
uk

 o
p 

de
ze

 l
aa

ts
te

 t
e 

ve
rz

ac
ht

en
, 

en
 z

o 
de

 m
an

ue
le

 o
nt

gr
en

de
lin

g 
te

 
ve

rg
em

ak
ke

lij
ke

n.
 D

e 
in

ge
st

el
de

 w
aa

rd
e 

ge
ef

t d
e 

du
ur

 v
an

 d
e 

in
ve

rs
ie

 w
ee

r. 
In

di
en

 =
0 

fu
nc

tie
 g

ed
es

ac
tiv

ee
rd

.

• 
00

0:
 fa

ci
lit

at
in

g 
re

le
as

e 
di

sa
bl

ed
• 

>
00

0:
 fa

ci
lit

at
io

n 
ac

tiv
at

ed
 w

ith
 r

el
ea

se
 ti

m
e 

eq
ua

l t
o:

(1
x2

5m
s…

…
20

x2
5m

s)
(1

x2
5m

s…
…

…
…

…
..4

0x
25

m
s)

 (
o
n

ly
 T

yp
e
 0

)

A
fs

te
lli

ng
 m

ar
ge

 o
pe

ni
ng

sa
an

sl
ag

: 
la

at
 d

e 
af

st
el

lin
g 

to
e 

va
n 

de
 d

uu
r 

va
n 

he
t 

ei
nd

e 
va

n 
de

 r
it 

w
aa

rb
ij 

ee
n 

ev
en

tu
ee

l o
bs

ta
ke

l w
or

dt
 g

eï
nt

er
pr

et
ee

rd
 a

ls
 a

an
sl

ag
, e

n 
de

 m
ot

or
 z

al
 b

lo
kk

er
en

 z
on

de
r 

in
ve

rs
ie

 u
it 

te
 v

oe
re

n.
 D

e 
in

ge
st

el
de

 w
aa

rd
e 

ge
ef

t h
et

 a
an

ta
l t

oe
re

n 
va

n 
de

 r
ot

or
 w

ee
r.

1.
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

.2
55

A
fs

te
lli

ng
 m

ar
ge

 s
lu

iti
ng

sa
an

sl
ag

: l
aa

t d
e 

af
st

el
lin

g 
to

e 
va

n 
de

 d
uu

r v
an

 h
et

 e
in

de
 v

an
 d

e 
rit

 w
aa

rb
ij 

ee
n 

ev
en

tu
ee

l 
ob

st
ak

el
 w

or
dt

 g
eï

nt
er

pr
et

ee
rd

 a
ls

 a
an

sl
ag

, e
n 

de
 m

ot
or

 z
al

 b
lo

kk
er

en
 z

on
de

r i
nv

er
si

e 
ui

t t
e 

vo
er

en
. D

e 
in

ge
st

el
de

 
w

aa
rd

e 
ge

ef
t h

et
 a

an
ta

l t
oe

re
n 

va
n 

de
 r

ot
or

 w
ee

r.

1.
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

.2
55

A
fs

te
lli

ng
 k

ra
ch

t 
m

ot
or

en
 b

ij 
aa

nk
om

st
 i

n 
aa

ns
la

g:
 -

 I
nd

ie
n 

=
0,

 a
fs

te
lli

ng
 g

ed
es

ac
tiv

ee
rd

 (
de

 w
aa

rd
e 

va
n 

de
 

kr
ac

ht
 o

p 
de

 a
an

sl
ag

 w
or

dt
 a

ut
om

at
is

ch
 b

er
ek

en
d)

 -
 In

di
en

 v
er

sc
hi

lle
nd

 v
an

 0
, w

or
dt

 d
e 

w
aa

rd
e 

(u
itg

ed
ru

kt
 in

 %
 

va
n 

de
 m

ax
 w

aa
rd

e)
 v

an
 d

e 
kr

ac
ht

 u
itg

ev
oe

rd
 o

p 
de

 a
an

sl
ag

 w
ee

rg
eg

ev
en

.

0%
to

t…
...

...
...

...
...

...
...

...
...

10
0%

to
t

Fu
nc

tie
 “

En
er

gy
 s

av
in

g”
: 

In
di

en
=

1 
na

 1
0 

se
c 

va
n 

in
ac

tiv
ite

it,
 d

e 
ce

nt
ra

le
 d

oo
ft 

de
 u

itg
an

ge
n 

24
V 

en
 h

et
 d

is
pl

ay
, 

di
e 

op
ni

eu
w

 w
or

de
n 

aa
ng

ez
et

 b
ij 

de
 e

er
st

e 
on

tv
an

ge
n 

in
st

ru
ct

ie
 (g

eb
ru

ik
 a

an
be

vo
le

n 
m

et
 v

oe
di

ng
 o

p 
ba

tte
rij

en
 

en
/o

f z
on

ne
pa

ne
el

).

• 
00

0:
 “

En
er

gy
 s

av
in

g”
 n

ie
t a

ct
ie

f
• 

00
1:

 “
En

er
gy

 s
av

in
g”

 a
ct

ie
f

Fu
nc

tio
ne

rin
g 

ui
tg

an
g 

el
ek

tr
os

lo
t: 

In
di

en
=

0 
 u

itg
an

g 
“b

oo
st

” 
vo

or
 v

oe
di

ng
 e

le
kt

ro
sl

ot
 a

rt
. 1

10
, I

nd
ie

n=
1 

ui
tg

an
g 

24
V 

in
 w

er
ki

ng
 g

es
te

ld
 d

oo
r 

de
 i

ng
an

g 
EL

O
C

K_
IN

 i
n 

im
pu

ls
iv

e 
m

od
al

ite
it,

 ï
nd

ie
n=

2 
ui

tg
an

g 
24

V 
in

 w
er

ki
ng

 
ge

st
el

d 
do

or
 d

e 
in

ga
ng

 E
LO

C
K_

IN
 in

 m
od

al
ite

it 
st

ap
-v

oo
r-

st
ap

, I
nd

ie
n 

=
3 

U
itg

an
g 

el
ek

tr
or

em
 v

oo
r 

om
ke

er
ba

re
 

m
ot

or
en

, I
nd

ie
n 

=
 4

 u
itg

an
g 

24
V 

vo
or

 v
oe

di
ng

 e
le

kt
ro

sl
ot

 v
ia

 e
xt

er
n 

re
la

is
, I

nd
ie

n 
=

 5
 u

itg
an

g 
24

V 
vo

or
 v

oe
di

ng
 

el
ek

tr
om

ag
ne

te
n 

vo
or

 s
la

gb
om

en
, 

In
di

en
 >

5 
ui

tg
an

g 
24

V 
in

 w
er

ki
ng

 g
ez

et
 d

oo
r 

de
 i

ng
an

g 
EL

O
C

K_
IN

 i
n 

m
od

al
ite

it 
ge

te
m

po
ris

ee
rd

 (d
e 

in
ge

st
el

de
 w

aa
rd

e 
ge

ef
t d

e 
ve

rt
ra

gi
ng

 v
an

 d
ov

in
g 

in
 s

ec
on

de
n)

.

• 
00

0:
 “

U
itg

an
g 

“b
oo

st
” 

vo
or

 v
oe

di
ng

 e
le

kt
ro

sl
ot

 a
rt

. 1
10

• 
00

1:
 “

Im
pu

ls
ie

ve
 u

itg
an

g 
24

V 
 d

.c
. m

ax
 5

W
• 

00
2:

 “
U

itg
an

g 
st

ap
-v

oo
r-

st
ap

 2
4V

 
  d

.c
. m

ax
 5

 W
• 

00
3:

 “
U

itg
an

g 
el

ek
tr

or
em

 v
oo

r 
om

ke
er

ba
re

 m
ot

or
en

• 
00

4:
 “

U
itg

an
g 

vo
ed

in
g 

el
ek

tr
os

lo
t v

ia
 e

xt
er

n 
re

la
is

 
• 

00
5:

 “
U

itg
an

g 
vo

ed
in

g 
el

ek
tr

om
ag

ne
te

n 
vo

or
 s

la
gb

om
en

 
• 

>
00

5:
 “

G
et

em
po

ris
ee

rd
e 

ui
tg

an
g 

24
V 

 
 d

.c
. m

ax
 5

 W
(5

se
c…

…
…

…
…

…
25

5s
ec

)

In
ve

rs
ie

 lo
op

ric
ht

in
g:

 In
di

en
=

1 
in

ve
rt

ee
rt

 a
ut

om
at

is
ch

 d
e 

ui
tg

an
ge

n 
op

en
/s

lu
it 

va
n 

de
 m

ot
or

en
 e

n 
de

 e
ve

nt
ue

le
 

in
ga

ng
en

 e
in

de
rit

 o
pe

ni
ng

/s
lu

iti
ng

, 
w

aa
rb

ij 
ve

rm
ed

en
 w

or
dt

 d
at

 d
e 

ka
bl

er
in

ge
n 

m
oe

te
n 

ge
w

ijz
ig

d 
w

or
de

n 
in

 
ge

va
l v

an
 in

st
al

la
tie

 v
an

 d
e 

m
ot

or
re

du
ct

or
 in

 p
os

iti
e 

di
e 

ge
ïn

ve
rt

ee
rd

 is
 te

n 
op

zi
ch

te
 v

an
 d

e 
st

an
da

ar
d.

• 
00

0:
 “

St
an

da
ar

d 
in

st
al

la
tie

”
• 

00
1:

 “
G

eï
nv

er
te

er
de

 in
st

al
la

tie
”

M
ul

tip
lic

at
or

 m
an

eu
ve

rt
el

le
r:

 V
er

m
en

ig
vu

ld
ig

t 
he

t 
aa

nt
al

 m
an

eu
ve

rs
 t

en
 g

ev
ol

ge
 v

an
 h

et
 u

pd
at

en
 v

an
 d

e 
te

lle
r 

va
n 

al
le

 m
an

eu
ve

rs
.

O
m

 d
e 

w
aa

rd
e 

te
 v

is
ua

lis
er

en
 v

er
w

ijz
en

 w
e 

na
ar

 d
e 

pa
ra

gr
aa

f “
Vi

su
al

is
er

in
g 

st
at

us
 in

ga
ng

en
 e

n 
m

an
eu

ve
rt

el
le

r”
.

• 
00

0:
 “

x1
00

• 
00

1:
 “

x1
00

0
• 

00
2:

 “
x1

00
00

• 
00

3:
 “

x1
00

00
0

M
an

eu
ve

rt
el

le
r 

on
de

rh
ou

d:
 I

nd
ie

n=
0 

re
se

t 
de

 t
el

le
r 

en
 d

es
ac

tiv
ee

rt
 h

et
 v

er
zo

ek
 t

ot
 in

te
rv

en
tie

, 
In

di
en

 >
0 

ge
ef

t 
he

t a
an

ta
l m

an
eu

ve
rs

 w
ee

r 
(x

 5
00

) 
di

e 
m

oe
te

n 
ui

tg
ev

oe
rd

 w
or

de
n 

al
vo

re
ns

 d
e 

ce
nt

ra
le

 e
en

 v
oo

rk
ni

pp
er

fu
nc

tie
 

va
n 

4 
ex

tr
a 

se
c 

ui
tv

oe
rt

 o
m

 d
e 

no
od

za
ak

 v
an

 o
nd

er
ho

ud
si

nt
er

ve
nt

ie
 a

an
 te

 to
ne

n.
Bv

b:
 In

di
en

 P
06

5 
=

 5
0,

 a
an

ta
l m

an
eu

ve
rs

 =
 5

0 
x 

50
0 

=
 2

50
00

O
p

g
e
le

t:
 A

lv
or

en
s 

ee
n 

ni
eu

w
e 

w
aa

rd
e 

va
n 

de
 m

an
eu

ve
rt

el
le

r 
on

de
rh

ou
d 

in
 te

 s
te

lle
n 

is
 h

et
 n

oo
dz

ak
el

ijk
 d

ie
 te

 
re

se
tte

n 
m

et
 e

en
 in

st
el

lin
g 

va
n 

P0
65

 =
 0

 e
n 

en
ke

l l
at

er
 P

06
5 

=
 “

ni
eu

w
e 

w
aa

rd
e”

.

• 
00

0:
 “

Ve
rz

oe
k 

on
de

rh
ou

d 
ge

de
sa

ct
iv

ee
rd

• 
>

00
0:

 “A
an

ta
l m

an
eu

ve
rs

 (x
 5

00
) p

er
 v

er
zo

ek
 o

nd
er

ho
ud

(1
...

...
...

...
...

...
...

...
...

...
...

..2
55

)

Se
le

ct
ie

 f
un

ct
io

ne
rin

g 
ui

tg
an

g 
kn

ip
pe

rli
ch

t: 
In

di
en

 =
 0

 u
itg

an
g 

in
te

rm
itt

er
en

d 
kn

ip
pe

rli
ch

t; 
In

di
en

 =
 1

 u
itg

an
g 

va
st

 k
ni

pp
er

lic
ht

 (v
oo

r 
kn

ip
pe

rli
ch

te
n 

ui
tg

er
us

t m
et

 in
te

rn
 in

te
rm

itt
er

en
d 

ci
rc

ui
t).

• 
00

0:
 “

ui
tg

an
g 

in
te

rm
itt

er
en

d 
kn

ip
pe

rli
ch

t
• 

00
1:

 “
ui

tg
an

g 
va

st
 k

ni
pp

er
lic

ht



18

 
Sc

h
u

if
h

e
k

k
e
n

 
D

ra
a

ih
e
k

k
e
n

 
K

a
n

te
lp

o
o
rt

e
n

 
Sl

a
g

b
o
m

e
n

OPERATING PARAMETERS

VE
IL

IG
H

EI
D

 
1

Fu
nc

tio
ne

rin
g 

in
ga

ng
 S

FT
: 

in
di

en
=

0 
ge

vo
el

ig
e 

ra
nd

 s
te

ed
s 

ge
ac

tiv
ee

rd
; 

in
di

en
 =

1 
ge

vo
el

ig
e 

ra
nd

 
en

ke
l 

in
 s

lu
iti

ng
 g

ea
ct

iv
ee

rd
; 

in
di

en
 =

2 
ge

vo
el

ig
e 

ra
nd

 e
nk

el
 i

n 
sl

ui
tin

g 
ge

ac
tiv

ee
rd

 e
n 

vo
or

 e
lk

e 
be

w
eg

in
g;

 i
nd

ie
n 

=
3 

ge
vo

el
ig

e 
ra

nd
 e

nk
el

 i
n 

op
en

in
g 

ge
ac

tiv
ee

rd
; 

in
di

en
 =

4 
ge

vo
el

ig
e 

ra
nd

 
en

ke
l 

in
 o

pe
ni

ng
 g

ea
ct

iv
ee

rd
 e

n 
vo

or
 e

lk
e 

be
w

eg
in

g;
 Z

oa
ls

 v
oo

r 
de

 d
et

ec
tie

 o
bs

ta
ke

l 
va

n 
in

te
rn

e 
an

tic
ra

sh
se

ns
or

, 
za

l 
oo

k 
de

 a
ct

iv
er

in
g 

va
n 

de
 i

ng
an

ge
n 

SF
T1

 e
n 

SF
T2

 d
e 

to
ta

le
 o

f 
ge

de
el

te
lij

ke
 

in
ve

rs
ie

 v
er

oo
rz

ak
en

 z
oa

ls
 i

ng
es

te
ld

 m
et

 P
05

5 
(r

eg
el

in
g 

du
ur

 i
nv

er
si

e 
op

 o
bs

ta
ke

l 
in

 o
pe

ni
ng

, 
en

 
P0

56
 (r

eg
el

in
g 

du
ur

 in
ve

rs
ie

 o
p 

ob
st

ak
el

 in
 s

lu
iti

ng
).

• 
00

0:
 “

ge
vo

el
ig

e 
ra

nd
 s

te
ed

s 
ge

ac
tiv

ee
rd

• 
00

1:
 “

ge
vo

el
ig

e 
ra

nd
 e

nk
el

 in
 s

lu
iti

ng
 g

ea
ct

iv
ee

rd
• 

00
2:

 “
ge

vo
el

ig
e 

ra
nd

 e
nk

el
 in

 s
lu

iti
ng

 g
ea

ct
iv

ee
rd

 e
n 

vo
or

 e
lk

e 
    

 
be

w
eg

in
g

• 
00

3:
 “

ge
vo

el
ig

e 
ra

nd
 e

nk
el

 in
 o

pe
ni

ng
 g

ea
ct

iv
ee

rd
 

• 
00

4:
 “

ge
vo

el
ig

e 
ra

nd
 e

nk
el

 in
 o

pe
ni

ng
 g

ea
ct

iv
ee

rd
 e

n 
vo

or
 e

lk
e 

     
be

w
eg

in
g

VE
IL

IG
H

EI
D

2

Ve
rt

ra
gi

ng
 o

p 
de

te
ct

ie
 e

in
de

rit
: 

D
e 

m
ot

or
 s

to
pt

 n
a 

1,
5 

se
c 

va
na

f 
de

te
ct

ie
 e

in
de

rit
. 

In
di

en
 d

e 
aa

ns
la

g 
w

or
dt

 
ge

de
te

ct
ee

rd
 ti

jd
en

s 
de

ze
 v

er
tr

ag
in

g,
 z

al
 d

e 
m

ot
or

 m
et

ee
n 

st
op

pe
n.

• 
00

0:
 “

ve
rt

ra
gi

ng
 e

in
de

rit
 g

ed
es

ac
tiv

ee
rd

• 
00

1:
 “

ve
rt

ra
gi

ng
 e

in
de

rit
 g

ea
ct

iv
ee

rd

Re
ge

lin
g 

du
ur

 b
eg

in
 v

an
 b

ew
eg

in
g

O
p

g
e
le

t:
 I

nd
ie

n 
so

ft 
st

ar
t 

ge
ac

tiv
ee

rd
, 

w
or

dt
 h

et
 b

eg
in

 v
an

 d
e 

be
w

eg
in

g 
ge

de
sa

ct
iv

ee
rd

 o
na

fh
an

ke
lij

k 
va

n 
de

 
w

aa
rd

e 
va

n 
P0

70
.

• 
00

0:
 “

be
gi

n 
va

n 
be

w
eg

in
g 

 g
ed

es
ac

tiv
ee

rd
 (

vo
lg

t e
en

 v
er

sn
el

lin
g 

va
n 

m
in

im
al

e 
du

ur
, b

ijn
a 

on
m

er
kb

aa
r)

• 
00

X:
 “

re
ge

lt 
du

ur
 v

an
 v

er
sn

el
lin

g 
to

t 1
,5

 s
ec

 (X
*6

 m
s)

N
ie

t g
eb

ru
ik

t

N
ie

t g
eb

ru
ik

t

N
ie

t g
eb

ru
ik

t

N
ie

t g
eb

ru
ik

t

N
ie

t g
eb

ru
ik

t



19

8  BERICHTEN ZICHTBAAR OP HET DISPLAY
         STATUSBERICHTEN

Berichten Beschrijving

Gesloten hek
Open hek
Opening aan de gang
Sluiting aan de gang
Centrale wacht op instructies na een startimpuls, met stap-voor-stap functionering
Interventie ingang stop
Reset huidige positie: De sturingscentrale werd zopas gereset na een stroomonderbreking of het hek heeft het max toegestane (50) aantal 
inversies overschreden zonder ooit in de sluitingsaanslag te komen, of het max toegestane (3) aantal opeenvolgende interventies van het 
anti-crashmechanisme.
Het zoeken van de einderitpunten van eerste opening en van de daaropvolgende sluiting in vertraagde snelheid werd geactiveerd.
In deze fase worden eventuele startimpulsen genegeerd.

FOUTMELDINGEN
Berichten Beschrijving Mogelijke oplossingen

Positiefouten: De procedure van het resetten van de 
positie is niet gelukt. De centrale blijft op comman-
do’s wachten.

- Controleer of er geen bijzondere wrijvingen en/of obstakels zijn tijdens de rit;
- Geef een startimpuls om de procedure van configuratie van de positie te resetten;
- Ga na of het maneuver correct is beëindigd door de rit van de vleugel(s), indien 
nodig, manueel te helpen  ;
- Pas, indien nodig, de ingestelde waarden van de kracht en de snelheid van de 
motor(en) eventueel aan.

Fotocellen en/of veiligheidsmechanismen geactiveerd 
of defect.

- Controleer de correcte functionering van alle veiligheidsmechanismen en/of 
geïnstalleerde fotocellen.

Mogelijke storing van het vermogenscircuit van de 
sturingskast.

- Sluit de stroomvoorziening af en voed opnieuw. Geef een startimpuls, als de 
melding wordt herhaald, vervang de sturingskast.

Time-out motoren: De motor (en) heeft (hebben) de 
maximale arbeidsduur overschreden (5 min) zonder 
ooit te stoppen.

- Geef een startimpuls om het maneuver van configuratie van de positie te resetten;
- Ga na of het maneuver correct is beëindigd.

Time-out detectie obstakel: Met gedesactiveerde 
anti-crashsensor, werd de aanwezigheid van een 
obstakel dat de beweging van de vleugel met meer 
dan 10 sec verhinderd, toch gedetecteerd.

- Controleer of er geen bijzondere wrijvingen en/of obstakels zijn tijdens de rit;
- Geef een startimpuls om het maneuver van configuratie van de positie te resetten;
- Ga na of het maneuver correct is beëindigd.

Beweging van de motoren niet gedetecteerd.

- Controleer de correcte aansluiting van de motoren en van de bijhorende encoders.
- Controleer de correcte positionering van de Jumpers J5 en J9 zoals weergegeven 
in het elektrisch schema.
- Als de melding wordt herhaald, vervang de sturingskast.

9  TEST VAN DE INSTALLATIE
De  test is een essentiële operatie ter controle van de correcte installatie van het mechanisme. DEA System wil de correcte test van 

de volledige automatisering in 4 eenvoudige fasen samenvatten:

●	 Vergewis u ervan dat u zich nauwgezet hebt gehouden aan wat beschreven staat in paragraaf 1 “SAMENVATTING WAARSCHUWINGEN” ;
●	 Voer proeven uit van opening en sluiting van de automatisering waarbij u nagaat of de beweging overeenkomt met wat werd voor-

zien. In dat opzicht wordt aanbevolen van verschillende testen te doen om eventuele defecten van montage of afstelling te taxeren;
●	 Controleer of alle veiligheidsmechanismen aangesloten op de installatie correct functioneren;
●	 Voer de meting van de impactkracht uit volgens de bepalingen van de norm EN 12445 om de afstelling te vinden die de naleving 

van de limieten voorzien in de norm EN12453 garanderen.

10  VERWIJDERING VAN HET PRODUCT
OPGELET  Overeenkomstig de Richtlijn EU 2002/96/EG betreffende afgedankte elektrische en elektronische apparatuur 
(AEEA), mag dit elektrisch product in geen enkel geval als ongescheiden gemeentelijk afval worden verwijderd. Gelieve het 
product te verwijderen door het naar een plaatselijk ophaalpunt te brengen voor een passende recyclage.




