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1 SAMENVATTING WAARSCHUWINGEN

OPGELET! BELANGRIJKE VEILIGHEIDSINSTRUCTIES. LEES EN VOLG AANDACHTIG ALLE
WAARSCHUWINGEN EN INSTRUCTIES DIE MET HET PRODUCT WERDEN BIJGELEVERD
OMDAT EEN ONJUISTE INSTALLATIE SCHADE KAN TOEBRENGEN AAN MENSEN,
DIEREN OF ZAKEN. DE WAARSCHUWINGEN EN DE INSTRUCTIES BEVATTEN BELANG-
RIJKE AANWLZINGEN BETREFFENDE VEILIGHEID, INSTALLATIE, GEBRUIK EN ONDER-
HOUD. BEWAAR DE INSTRUCTIES SAMEN MET DE TECHNISCHE FOLDER EN VOOR
LATERE RAADPLEGINGEN.

A OPGELET Het apparaat kan gebruikt worden door kinderen jonger dan 8 jaar, mensen
met een beperkte fysische, mentale of zintuigelijke beperking, of in het algemeen door
iedereen zonder ervaring of toch zonder de vereiste ervaring, op voorwaarde dat het toe-
stel wordt gebruikt onder toezicht of dat de gebruikers een juiste opleiding voor een veilig
gebruik van het apparaat hebben gekregen en zich bewust zijn van de gevaren inherent
aan het apparaat.

A OPGELET Laat niet toe dat kinderen spelen met het toestel, de vaste besturingen of de
afstandsbedieningen van het toestel.

A OPGELET Het gebruik van het product in abnormale omstandigheden die niet door
de constructeur werden voorzien kan gevaarlijke situaties veroorzaken; respecteer de
voorwaarden voorzien in deze instructies.

A OPGELET DEA System herinnert eraan dat de keuze, de plaatsing en de installatie
van alle mechanismen, waaruit de volledige montage van de vergrendeling bestaat, con-
form de Europese Richtlijnen 2006/42/CE (Machinerichtlijn), 2014/30/UE (elektromag-
netische compatibiliteit), 2014/35/UE (elektrische apparaten op laagspanning) moeten
zijn. Om een voldoend veiligheidsniveau te garanderen adviseren wij, voor alle landen
buiten de Europese Unie, naast de plaatselijk vigerende normen, ook het respecteren van
de voorschriften vervat in voormelde Richtlijnen.

A OPGELET Gebruik het product nooit in explosieve omgevingen of in milieu’s die agres-
sief zijn en een deel van het product kunnen beschadigen. Controleer dat de tempe-
raturen op de plaats van installatie geschikt zijn en conform de temperaturen vermeld op
het etiket van het product.
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A OPGELET Wanneer er gewerkt wordt met de “dodemansknop” moet u erop letten dat
er niemand aanwezig is in de zone waarin de automatisering beweegt.

A OPGELET Ga na of er aan de basis van het voedingsnet er een schakelaar of een
omnipolaire magnetothermische schakelaar aanwezig is die een volledige ontkoppeling
toelaat bij situaties van overspanning categorie Ill.

A OPGELET Om een adequaat niveau van elektrische veiligheid te garanderen moeten
alle kabels dubbel geisoleerd zijn. Houdt de kabels met extra-lage veiligheidsspanning
duidelijk gescheiden (minimum 4 mm bovengronds of 1 mm doorheen de supplemen-
taire isolatie) van de laagspanningskabels (230V~) en zorg er daarbij voor dat ze in een
plastic buis en met geschikte kabelbinders vastgemaakt worden dichtbij de klemborden.
A OPGELET Als de voedingskabel beschadigd is, moet hij door de constructeur of door
zijn technische assistentiedienst of hoe dan ook door iemand met gelijkaardige kwalifica-
tie, vervangen worden om elk risico te vermijden.

AN OPGELET Enkel gekwalificeerd personeel mag om het even welke activiteit van instal-
latie, onderhoud, reiniging of herstelling van de volledige installatie uitvoeren. Steeds
werken zonder aangesloten voeding en zich nauwgezet houden aan alle normen, met
betrekking tot elektriciteitsdraden, die gelden in het land waarin de plaatsing gebeurt.
De schoonmaak en het onderhoud bedoeld om uitgevoerd te worden door de gebruiker,
mogen niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

A OPGELET UHet gebruik van wisselstukken die niet in het DEA System vermeld zijn, en/
of de onjuiste reassemblage kunnen gevaarlijk zijn voor mensen, dieren en zaken; kun-
nen bovendien het product slecht laten werken; steeds de onderdelen, vermeld in het
DEA System, gebruiken en de montage-instructies volgen.

A OPGELET De afstelling van de kracht bij sluiting wijzigen kan tot gevaarlijke situa-
ties leiden. Bijgevolg moet de verhoging van de kracht bij sluiting enkel door gekwalifi-
ceerd personeel uitgevoerd worden. Na de afstelling, moet de naleving van de wettelijke
grenswaarden opgenomen met behulp van een instrument om de impactkrachten te me-
ten. De gevoeligheid van de detectie van hindernissen kan geleidelijk worden aangepast
aan de poort (zie instructies voor de programmering). Na elke manuele afstelling van de
kracht moet de werking van de onderloopbeveiliging worden gecontroleerd. Een manuele
wijziging van de kracht kan enkel door gekwalificeerd personeel worden uitgevoerd via
een test overeenkomstig EN 12445, Een wijziging van de afstellingskracht moet gedocu-
menteerd worden in het boekje van de machine.

A OPGELET De conformiteit met de vereisten van de norm EN 12453 van het detec-
tiesysteem van hindernissen wordt enkel gegarandeerd als het gebruikt wordt in com-
binatie met motoren uitgerust met encoder.

A OPGELET Alle externe veiligheidsmechanismen, gebruikt om de limieten van de im-
pactkrachten te respecteren, moeten conform de norm EN12978 zijn.

OPGELET Overeenkomstig de Richtlijn 2012/19/EU betreffende afgedankte elek-
== trische en elektronische apparatuur (AEEA), afgekort tot de WEEE-richtlijn (Engels
voor: Waste of Electrical and Electronic Equipment) mag dit elektrisch product in geen
enkel geval als ongesorteerd stedelijk afval worden verwijderd. Gelieve dit product te
verwijderen door het naar een plaatselijk ophaalpunt te brengen voor een geschikte
recycling.
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ALLES WAT NIET UITDRUKKELIJK IS VERMELD IN HET INSTALLATIEBOEKIE, IS NIET TOEGELATEN. DE GOEDE
WERKING VAN DE OPERATOR WORDT ENKEL GEGARANDEERD ALS DE VERMELDE GEGEVENS WORDEN GER-
ESPECTEERD. DE FIRMA IS NIET VERANTWOORDELIJK VOOR DE SCHADE VEROORZAAKT DOOR DE NIET-
NALEVING VAN DE AANWIZINGEN VERMELD IN HET HANDBOEK. DOOR HET ONGEWLJZIGD LATEN VAN DE ES-
SENTIELE KENMERKEN VAN HET PRODUCT, BEHOUDT DE FIRMA ZICH HET RECHT VOOR OP ELK OGENBLIK
WUZIGINGEN AAN TE BRENGEN DIE HET BELANGRIJK ACHT OM HET PRODUCT TECHNISCH, BOUWKUNDIG
EN COMMERCIEEL TE VERBETEREN, ZONDER ZICH VERPLICHT TE VOELEN OM DEZE PUBLICATIE TE ACTU-
ALISEREN.

2 BESCHRUJVING VAN HET PRODUCT

NET230N is een universele sturingskast voor DEA System automatiseringen met 1 of 2 230V-motoren met of zonder encoder. Het vo-
ornaamste kenmerk van deze centrale is de eenvoud van configuratie van inputs en outputs naar gelang van de eigen behoefte waardoor
de aanpasbaarheid aan elk automatiseringstype gegarandeerd wordt. Het zou dan ook volstaan om de configuratie, gewenst voor de gebru-
ikte automatisering, te programmeren om de functioneringsparameters die reeds optimaal geprogrammeerd zijn te vinden met uitsluiting
van alle overbodige functies. In geval van sturingscentrales geleverd in BOX is de beschermingsgraad IP 55, indien correct geinstalleerd.

3 TECHNISCHE GEGEVENS

TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04
GHOST 100 / 200

LIVI 6NET LOOK - MAC

LIVI 9NET oLl LIVI 902 PASS

GULLIVER LIVI 500P (R/EN/F) STOP LATO 220

REV LIVI 502 (R/EN)
550PL

Voedingsspanning (V) 230V ~ +10% (50/60 Hz)
Zekering F2 (A) 5A
Zekering F1 (A) 160mA

m:i?r:ﬁ;?,lﬁz‘;chikbare kracht (W) 2 X 500W (of 1 x 60OW)

Uitgang hulpvoeding 24V ~

Uitgang veiligheidsvoeding 24V =—= (4V_ALX + 24V_ST = max 200mA)
Uitgang “Warning” 230V ~ max 150W

Uitgang elektrovergrendeling max 1 art. 110 or 24V =—= uitgang max 5W configureerbaar

Uitgang knipperlicht 230V 230V ~ max 40W

Uitgang knipperlicht 24V 24 V =——= max 100mA (voor ledknipperlicht) art. LED24Al of courtesy lamp/waarschuwingslicht open poort
Beperkte werkingstemperatuur (°C) -20+50 °C

Frequentie radio-ontvanger 433,92 MHz

Type radiogestuurde codering HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch

Max aantal gemanagede radiosturingen 100

Livi 6NET - Livi 9NET
REV - Gulliver

Livi 500 (R/EN)

Livi 502 (R/EN) Ghost 100 - Ghost 200 Livi 550PL

* Bij koppeling aan motoren die niet van DEA
System zijn, moet u de parameter “Selectie type
motor” instellen op de waarde die het meest over-
eenkomt met het familietype en prestaties

Livi 902 (R/EN/F) Pass - Stop LATO 220

o
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4 CONFIGURATIE VAN DE STURINGSKAST

De universele sturingskast NET230N kan gebruikt worden voor het beheer van de volgende sluitingstypes (=4 E) gemotoriseerd door
DEA System: draaihekkens, schuifpoorten, kantelpoorten en slagbomen voor voertuigen.

Om een maximale aanpassing aan elk sluitingstype =P E te garanderen, voorziet de sturingskast een initiéle procedure uitsluitend
uitgevoerd bij de eerste inwerkingstelling, voor de optimale configuratie van ingangen, de uitgangen en functioneringsparameters (zie
schema O). Na de configuratie zal de centrale werken in de modus “toegewezen” aan het geselecteerde sluitingstype E4PE . Nadat de
initiéle configuratie is uitgevoerd volstaat het de standaard programmering voor de installatie waarop zal gewerkt worden, uit te voeren.
Alle initiéle afstellingen blijven in het geheugen zelfs in het geval van opeenvolgende heropstartingen (zie schema G).

Het geconfigureerde sluitingstype =P E kan later, indien nodig, gewijzigd worden volgens schema O

EERSTE INWERKINGSTELLING VAN DE STURINGSKAST

Configuratie na de eerste opstart

Voor de eerste inwerkingstelling van de
sturingskast, moet de volgende procedure N\ | /
worden gevolgd: . Dw-d.'-dw@ :'fﬂ.f‘u.:ﬂ
1. Geef stroom, het display vertoont achtereenvolgens 0 0 (4 50 Dy ) (|
de meldingen “-E5-" en “c 4FE” knipperlicht; VAREDS
2. Druk op de knop en houdt die 5 sec ingedrukt
tot er op het display 11 verschijnt;
3. Bij het indrukken van de toetsen (4] en (=), kies s \gl
de gewenste configuratie op basis van het instal- @
latietype (bvb 41 2) en bevestig door op de knop
te drukken;
Nu zal de selectie in het geheugen worden opge- o | |
slagen en zal later opnieuw verschijnen gevolgd dnnfa_ e e H,_‘ ,
door het symbool gesloten poort “----". o -
Q
2!
Volgende heropstart
G Als er reeds een configuratie is gememoriseerd SAVE TYPE
moet volgende procedure worden gevolgd: IN )
MEMORY
Geef stroom, het displfly vertoont achtereenvolgens
de meldingen “-E5-", “c9FE", “- 00 -" gevolgd v
door het symbool gesloten poort “----". POWER ] = (] R[S= D= i
ON 0 ) [ mfpm ] (]
De bestaande configuratie wijzigen
G Wanneer er in de sturingskast reeds een configu- Y
ratie is opgeslagen en men wil die wijzigen, LOI?:OTAIPE -~
moet men de volgende procedure volgen: MEMORY 5
1. Houdt de knop ingedrukt en geef stroom, het
display vertoont achtereenvolgens de meldingen '"'
“~ES-"en “6 9P E" knipperlicht; R —— Bﬁgﬁ::{éﬁg
2. Druk op de knop oK en houdt die 5 sec ingedrukt ! s
tot er op het display I verschijnt (de waarde i l
verandert in overeenstemming met voordien ge- i OO
bruikte configuratie); ! (=0 050 =0 (=
3. Bij het indrukken van de toetsen (4] en (=), kies |
de nieuwe gewenste configuratie op basis van i
het installatietype (bvb dI1Z) en bevestig door !
op de knop [0K] te drukken; |
/\ Het stoppen van de procedure tot wijziging = .-".-‘ o .
van de configuratie voor bevestiging heeft tot M "> Schuifpoorten
gevolg dat de sturingskast de vorige configura- :
tie zal opladen zonder enige wijziging. ——
el Qv Y| G i
/\ Als de herconfiguratie echter tot een goed ] = )= Pymq Draaihekkens
einde is gebracht, zal de nieuwe configuratie i
de vorige overschrijven en zal later telkens op- NS0 = D Di(
nieuw worden opgeladen. i ™ Kantelpoorten
4. De meldingen “c4PE”, “- 00 -" verschijnen ge- i
volgd door het symbool gesloten poort “----". o

—> Slagbomen

i
L
L
=

(K
i
Ond
(K

Sectionaalpoorten

5
C
n
=
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5 ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN

Voer de elektrische aansluitingen uit volgens de aanwijzingen in “Tabel 1” en de schema’s.

OPGELET Om een passend niveau van elektrische veiligheid te garanderen, moeten alle kabels dubbel
geisoleerd zijn. Zorg voor een duidelijke scheiding (minimum 4 mm bovengronds of 1 mm doorheen de supplementaire isolatie) van
de kabels met zeer lage veiligheidsspanning en de kabels met lage spanning (230 V ~) door ze in plastic leidingbuisjes te plaatsen en
ze vast te maken met gepaste spanbandjes dicht bij de klemmenblokken.
OPGELET Gebruik, voor de aansluiting op het net, een multipolaire kabel met een minimum doorsnede van 3X1,5 mm? en van het type
dat voorzien wordt in de geldende normen. Voor de aansluiting van de motoren gebruikt men een kabel met een minimum doorsnede
van 1,5 mm? en van het type dat voorzien wordt in de geldende normen. Als voorbeeld, als de kabel buiten ligt (in open lucht), moet hij
minstens gelijk zijn aan HO7RN-F, terwijl, wanneer hij binnenin (in een leidingbuisje) ligt, hij minstens gelijk moet zijn aan HO5VV-F.

OPGELET Alle kabels moeten gestript en blootgelegd worden in de onmiddellijke nabijheid van de klemmen. Houdt de kabels een beetje

langer om later de overtollige delen eventueel te verwijderen.

OPGELET Voor de aansluiting van de encoder op de sturingskast moet er uitsluitend een speciale kabel 3x0,22mm? worden gebruikt.

Tabel 1 “Aansluiting op de klemborden”

12 230V ~ +£10% (50/60 Hz) Ingang stroom
3-4-5 i@‘)——‘ Uitgang motor 1 230 V ~ max 500W (max 600W als er maar een motor is)
678 ("2 | Uitgang motor 2 230 V ~ max 500W (indien aanwezig)
WARNING
9-10 & Uitgang 230 V ~ max 150 W voor vast waarschuwingslampje open poort (of PO52=0) of courtesy lichtje (of P052>1)
FLASH 230
11-12 L) Uitgang knipperlicht 230 V ~ max 40W
130 Uitgang “boost” voor elektrovergrendeling uitgang 24V max 5W impuls (als P062=1), stappenmotor
1314 | e (indien P062=2), uitgang elektromagnetische rem voor omkeerbare motoren (indien P062=3), uitgang voor
e voeding elektrovergrendeling via extern relais (indien P062=4), uitgang voor elektromagnetische voeding
® voor slagbomen (indien P062=5) of getemporiseerde uitgang (indien P062>5).
WL/ FLas % Uitgang 24V ——= max 100mA; Door het selecteren van de jumper FL/WL kan men een kloon in 24V van
15-16 R " de uitgang Flash 230 (indien FL is ingesteld) bekomen of van de uitgang Warning (indien WL is ingesteld).
== | Opgelet: De output capaciteit laat enkel het gebruik toe van led-knipperlichtjes.
o
Indien niet gebruikt, de ingang kortsluiten 2 o &
o 85
17 -IN_6 Oi4 (FCC 1) 0t (STOP) 000 (NONE) 000 (NONE) Oi4(FCC 1) _g °g° E’
—— Input6 S ol
18 - Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. g0 %
Ec2 £
19-IN_5 Oi2 (FCA 1) 009 (PHOTO 2) 000 (NONE) 000 (NONE) 0I2 (FCA 1) g8ge ]
——  Input5 o35 Y E
20 - Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. SSoxE
SZT°H w
21-IN_4 ODB ( PHOTO 1) DDB (PHOTO 1) Dt (STOP) ODO (NONE) Dt (STOP) = 2 ] § ]
————— Input4 s S
22 -Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.C. SoS<S
>05e3s
23-IN_3 0t (SAFETY) 0! (SAFETY) 0i0 (SAFETY) 000 (NONE) 000 (NONE) 2 3 § N 8
——————  Input3 822 &
24 -Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.O. S05 &
=590 o
25-IN_2 002 (PED.) 002 (PED.) 008 (PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) 008 (PHOTO 1) = g o @
——  Input2 S8 =
26 - Com N.O. N.O. N.C. N.C. N.C. .58
[CRSN ]
27-IN_1 00! (START) 004 (START) 00! (START) 004 (START) O0((START) oG
——  Inputl S
28 - Com N.O. N.O. N.O. N.O. N.O. =
29 Y | Ingang aarding radio-antenne
30 + | Ingang aarding radio-antenne
31-32 anux | Uitgang 24 V ~ hulpvoeding (AUX + ST)
33 (+) =
33-34 +24V_ST 0 Uitgang 24 V —= voeding gecontroleerde veiligheidsmechanismen. max 200mA

o
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6 STANDAARD PROGRAMMERING

OPGELET Voor omkeerbare motoren met elektrorem, niet vergeten PO62=3 te programmeren

14

1 Voeding

Voed de kaart, op het display verschijnen achtereenvolgens de symbolen “-E5-",
gebruik) “HPE", “-

», “0OOHE" (ofwel de versie firmware momenteel in

=" (ofwel van het geselecteerde Type) gevolgd door het symbool van gesloten poort “----".
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POWER| [
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* Indien de centrale reeds geprogrammeerd is en het herstarten te wijten is aan een stroomonderbreking, zal, bij de eerste START-impuls,
de resetprocedure worden uitgevoerd (zie “rESP” in tabel Statusberichten op pag. 21).

2 Visualisering status ingangen en maneuverteller

1.

2.
3.

Scrol over de parameters met de en (=] toetsen tot
PO13 op het display verschijnt;
Ga naar de parameter door op de -knop te drukken;

Op het display verschijnt “Status ingangen” (controleer of
dit correct is);:

OPEN CLOSE
— CONTACT _— CONTACT

Druk opnieuw op toets ;

Op het display verschijnt “Totale maneuverteller” =L 4T
o

gevolgd door de multiplicator j i = .
Om het aantal uitgevoerde maneuvers te berekenen
moeten de twee waarden vermeerderd zijn.

Vb.: =MD =120x10 = 1200 uitgevoerde maneuvers
Druk opnieuw op toets ;

Op het display verschijnt “Maneuverteller Onderhoud”

M4 gevolgd door de multiplicator [LiLE .

Om het aantal resterende maneuvers voor het verzoek
tot onderhoud te berekenen, moeten de twee waarden
vermeerderd zijn.

Vb.: LY = 1500x1 = 1500 maneuvers nog uit te
voeren voor het verzoek tot interventie voor onderhoud.

Druk opnieuw op toets om de parameter te verlaten
(op het display verschijnt opnieuw P0O13).
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3 Selectie van het motortype ! BELANGRUK !

1. Scrol over de parameters met de en (=] toetsen tot PO28 op het
display verschijnt;

2. Ga naar de parameter door op de -knop te drukken;

3. Stelin via de (] en (=] toetsen:

Type 00 Type 01 Type 02 Type 03 Type 04
+ 005 GNET + 001 Look - Mac |+ 003 Livi 902EN |+ 003 Pass * 000 Lato
+ 006 9NET - Sting *+ 004 Livi 902R - |+ 004 Stop
* 007 Gulliver * 002 Ghost 902R/EN/F
-Rev « 003 Livi 500
-500MT - 502 - p
502EN - 550PL
* 004 Livi 500P - ‘
500MT/RF - 502R
Cooson == == = =]=]x
+ 005 Oli OK
] 5 il | g P P [
OPGELET: Wanneer motoren van het OLI-type worden gekozen, worden alle T
waarden met betrekking tot de motorkracht (PO37 - PO38 - PO39 - P040) Q
p

automatisch afgesteld op 100% zonder enige mogelijkheid tot wijziging.
Voor dit soort motoren, is de obstakeldetectie niet actief en de afstelling
van de stuwkracht kan enkel uitgevoerd worden via de snelontluchters van
deze motor.

OPGELET: Bij gebruik in combinatie met motoren anders dan DEA System,
de parameter instellen op de meest gelijkvormige waarde voor het soort type
en prestatie (raadpleeg tabel op pagina 5)

o

4. Bevestig de keuze door op de -knop te drukken (op het display
verschijnt opnieuw P028).

4 Selectie functionering met of zonder encoder ! BELANG R ” K !

1. Scrol over de parameters met de (4] en (=] toetsen tot
PO29 op het display verschijnt; P
2. Ga naar de parameter door op de [0K|-knop te drukken;
3. Stelin via de (] en (=] toetsen: !
- d0OOO=voor motoren met encoder;
- d0O01=voor motoren zonder encoder (Geactiveerde vertragingen);
- d002=voor motoren zonder encoder (Niet-geactiveerde vertragingen);
4. Bevestig de keuze door op de -knop te drukken (op het display
verschijnt opnieuw P0O29).

e =

(]
0
1
i
Qw ¢
(R (
O
O
R (

D‘
V.
"
"
=
"

1)

5 Selectie functionering 1 of 2 motoren

1. Scroll over de parameters met de knoppen en B tot op het di-
splay PO30 verschijnt;

2. Ga naar de parameter terwijl u de -knop indrukt;

3. Op de knoppen (] en (=] drukken en afstellen:
- d001=voor de functie met één motor;
- d002=voor de functie met 2 motoren;

4. Bevestig de keuze door op de -knop te drukken (op het display Q [LQ

d

CJ
[N]

_H\_D

x

i
LR
i

verschijnt opnieuw PO30).

6 Selectie looprichting (enkel Type 00 en Type 03)

1. Scroll over de parameters met de knoppen en [3

tot op het display PO63 verschijnt; dod
2. Ga naar de parameter terwijl u de—knop indrukt;
3. Op de knoppen (3] en (=] drukken en afstellen: v 1
- d00O=motor in standaard positie; . ﬁ :;: :;: :;: | 1
- d0OO1=motor in omgekeerde bewegingspositie; pOBt - ‘l‘ -
4. Bevestig de keuze door op de [OK| -knop te drukken Q Q Q
(op het display verschijnt opnieuw PO63). — 'l' — 51 o 51
Opgelet: De parameter inverteert automatisch de - doo !
L

Opgelet: Indien deze parameter wordt gewijzigd,
moeten de parameters met betrekking tot de einderit-
schakelaars voor opening en sluiting worden veranderd.

. . |
uitgangen open/sluit van de motoren. Q
P

U
=3
i
fofﬂ

15
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16

7 Regeling nokken einderitschakelaar

1. Scrol over de parameters tot POO1 op het display
verschijnt;

A

2. Ga naar de parameter door op de -knop te POn? FCA1
drukken; % =~

3. Druk op de (4] (OPEN) en (=] (SLUIT), toetsen, breng Q Q
de poort in openingspositie en stel de bijhorende — " — 51 ——— E,I
nok van de einderitschakelaar af zodat deze op :-8@::;:%:% :%:-SB-SB@:
dit punt de microschakelaar indrukt; Herhaal de D‘I‘D -
werkwijze voor de afstelling van de sluiting van de Q
einderitschakelaar. Feca

4. Bevestig de keuze door op de —knop te drukken
(op het display verschijnt opnieuw POO1).

OPGELET Als motor 2 er is, moet u de vorige afstelling herhalen via parameter POO2.

8 Aanleren van de motorslag

Scrol over de parameters met de en [3 toetsen tot POO3 op het display verschijnt;

Ga naar de parameter door op de -knop te drukken;

Als het symbool “RPP~" knippert, de [0K -knop ingedrukt houden;

Laat de -knop los wanneer het symbool “RFF " stopt met knipperen; het aanleermanoeuver begint met motor 1 in opening (als
hij vertrekt in sluiting, de voeding verbreken, de motorkabels inverteren en de werkwijze herhalen);

Wacht tot de vleugel ( of de vleugels in geval van gebruik van 2 motoren) zoekt en stopt op de openingsaanslag en daarna op de
sluitingsaanslag.

Als u de stopslag in opening voor de vleugel wil anticiperen, kan u manueel tussen beide komen door een “Start” impuls te geven
(of door op de OK-knop op de print te drukken) waardoor u de slag simuleert.

Opgelet: Voor motoren zonder encoder wordt de slag niet gedetecteerd, daarom MOET worden gesimuleerd zowel bij opening als bij
sluiting (voor beide motoren) door op de -knop te drukken.

PONPE

o

6. Eens het manoeuvre beéindigd verschijnt “----“ opnieuw op het display.
POOH
%1 \\ |/ \Y
o | N o o ] o L (i fVm(fm(
gﬂﬁ”ﬁ% [ ] (] =] = [ | g MDDQBLDQM
/1 '\

3

ooe

OPGELET (enkel Type 01 en Type 03) Eens het aanleren van de motorslag voltooid, voer een volledig manoeuvre uit (opening/sluiting)
en controleer daarna de correcte functionering van de ontgrendeling. Als de ontgrendeling te “strak” blijkt te zijn, moet u de waarde van
parameter PO57 met 1 of meer verhogen.

9 Aanleren afstandsbedieningen

9.1 Selectie codering afstandsbedieningen

1. Scrol over de parameters met de () en (=] toetsen tot PO27 op het
display verschijnt;

2. Ga naar de parameter door op de -knop te drukken;

3. Selecteer het type afstandsbediening via de (4] en[=] toetsen:
- d0OOO=vaste rolling-code (aanbevolen);

_H\_D

- d0O1=volledige rolling-code; %1 51
- d002=dip-switch; [ o x| Ok V|
4. Bevestig de keuze door op de [OK) -knop te drukken (op het display [ (] (s | () ) )

verschijnt opnieuw P027).

o1

Opgelet: Indien het nodig is het coderingstype te wijzigen, en enkel wan-
neer afstandsbedieningen met diverse codering reeds in het geheugen
aanwezig zijn, moet u het geheugen annuleren (POO4) NADAT u de
nieuwe codering hebt ingesteld.




NET230N

9.2 Aanleren

1. Scroll over de parameters met de knoppen
en (=] tot POO5 op het display verschijnt;

2. Ga naar de parameter terwijl u de -knop
indrukt;

3. Bij het symbool “_ERF" druk op een knop
van de afstandsbediening om te memo-
riseren;

4. Op het display zal het amper opgeslagen sym-

CJ
cJ
o

_E\_ﬂ

bool van de afstandsbediening en daarna %1 ]Q sec
% EAr" verschiinen; [T T Do B SN S iD= @ww@w

5. Herhaal de handeling vanaf punt 3 om even- ’DQ"‘I"‘D“ o o L PN PR pRpRR
tuele andere afstandsbedieningen te memo- Y
riseren; Q Y :L __________ e .

6. Beéindig het memoriseren en wacht 10 sec- POOH ! !
onden tot het symbool “----“ op het display ™>2: x99,
verschijnt.. e ! [ N

Opgelet: Bij afstandsbedieningen met codering
Rolling-Code, kan de ontvanger in aanleermodus
worden geplaatst door een impuls te geven op
de verborgen knop op een vooraf aangeleerde
afstandsbediening. T T
Opgelet: Bij gepersonaliseerde afstands- E E
bedieningen is, na toegang tot POO5, het i E
aanleren van de eerste gepersonaliseerde
afstandsbediening mogelijk door enkel op de
verborgen toets te drukken. Daarna kunnen
enkel de afstandsbedieningen gepersonaliseerd
met dezelfde encryptiesleutel van de eerste (via
de gebruikelijke procedure) aangeleerd worden,
behalve wanneer er geen geheugenreset werd
uitgevoerd (PO04).

A

10 Wijziging van de functioneringsparameters

In geval het nodig is de functioneringsparameters te wijzigen (bvb.

[in
(NN}
(NN}
|

kracht, snelheid, enz ...):

1. Scrol over de parameters met de + en - toetsen tot de gewenste
parameter op het display verschijnt (bvb.P032);

2. Ga naar de parameter door op de [0K|-knop te drukken;

3. Stel de gewenste waarde in via de (4 en (=] toetsen;

4. Bevestig de keuze door op de -knop te drukken (op het display
verschijnt opnieuw de voordien geselecteerde parameter).

Raadpleeg tabel op pag. 26 voor de volledige lijst van de

“Functioneringsparameters”.
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11 Einde van de programmering

OPGELET Op het einde van de programmeringsprocedure drukt u op de en E] toets tot het symbool “----” verschijnt; de automati-
sering wacht nu op commando’s voor de normale functionering.

Om eventuele bewerkingen van “Geavanceerde Programmering” uit te voeren (annulering van de afstandsbedieningen, configuratie
ingangen, enz ...), verwijzen we naar pagina 18.

o

17
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7 GEAVANCEERDE PROGRAMMERING

Hieronder vermelden we enkele programmeringsprocedures in verband met het beheer van het geheugen van afstandsbedieningen en
van de geavanceerde configuratie van de besturingsingangen.

1 Annulering gememoriseerde afstandsbedieningen

1.1 Annulering van alle afstandsbedieningen

1. Scrol over de parameters met de + en - toetsen tot PO0O4
op het display verschijnt;

2. Ga naar de parameter door op de -knop te drukken;

3. Als het symbool “CR~L” knippert, de [0K] -knop ingedrukt
houden;

4. Laat de [0K) -knop los wanneer het symbool “C AnL” stopt
met knipperen;

5. Alle gememoriseerde afstandsbedieningen zijn nu
geannuleerd (op het display verschijnt opnieuw PO04).
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1.2 Zoeken en annuleren van een afstandsbediening

A

-

1. Scrol over de parameters tot POO6 op het display verschijnt;

2. Ga naar de parameter door op de -knop te drukken;

3. Kies de afstandsbediening die u wenst te annuleren via de
en (=) toetsen (bvb. - 303);

4. Als het symbool “~13" knippert de -knop ingedrukt
houden;

5. Laatde -knop los zodra het symbool “~ - - -7";

6. De geselecteerde afstandsbediening is nu geannuleerd
(op het display verschijnt POO6 opnieuw).
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2 Herstel van de default parameters

2.1 Herstel van de functioneringsparameters

1. Scrol over de parameters met de (4] en (=] toetsen tot
POO7 op het display verschijnt;

2. Ga naar de parameter door op de —knop te drukken;

3. Als het symbool “dEF I knippert, de 0K -knop inge-
drukt houden;

4. Laat de -knop los wanneer het symbool “dEF
stopt met knipperen; -
Alle default parameters worden opnieuw opgeladen
voor de configuratie die nu in gebruik is behalve voor
de parameters van P016 tot PO22 en van PO76 tot
P0O9S;

5. Eens de bewerking beéindigd zal POO7 opnieuw op het
display verschijnen.
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Opgelet: Na het herstel van de default parameters moet
de programmering van de centrale opnieuw uitgevoerd
worden en moeten alle functioneringsparameters afge-
steld worden; vergeet vooral niet de configuratiepara-
meters van de motoren correct in te stellen (P028 - P029
- P030).

Opgelet: Voor omkeerbare motoren met elektrorem, niet
vergeten om P062=3 te programmeren op het einde
van de procedure.

2.2 Herstel afstellingen “I/0” (Input/Output)

1. Scrol over de parameters met de (4] en (=] toetsen tot
PO10 op het display verschijnt;

2. Ga naar de parameter door op de —knop te drukken;

3. Als het symbool “dEFZ” knippert, de [OK] -knop inge-
drukt houden;

4. Laat de [0K -knop los wanneer het symbool “dEFZ”
stopt met knipperen;
Alle default parameters worden opnieuw opgeladen
voor de configuratie die nu in gebruik is behalve voor
de parameters van P016 tot PO22 en van PO76 tot
P0O9S;

5. Eens de bewerking beéindigd zal PO10 opnieuw op het
display verschijnen.
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3 Blokkering/ontgrendeling toegang tot programmering

Bij gebruik van een afstandsbediening met een “dip-switch”-codering (ongeacht het afstandsbedieningstype dat eventueel reeds is
gememoriseerd), kan men de toegang tot de programmering van de centrale blokkeren en ontgrendelen teneinde elke manipulatie te
vermijden. Het instellen van de “dip-switch” op de afstandsbediening vormt de blokkerings-/ontgrendelingscode, gecontroleerd door de
centrale.

3.1 Blokkering toegang tot de programmering <
1. Scrol over de parameters met de en (=] Poos
toetsen tot POO8 op het display verschijnt; ‘ P ——
2. Ga naar de parameter door op de -knop te NY Y ] 10 sec

i
T
I
C
D

drukken;

(n
|
0
(O
)

3. Op het display verschijnen alternerend de sym- [ )] — WO' — \_J
bolen PO /F~EF om aan te tonen dat de ! :ﬁ%:‘%:‘g v
centrale wacht op de overdracht van de blokker- Q == 1
ingscode; POnT o

4. Drukbinnen de 10 sec op de toets CH1 van de “TX
master” op het display verschijnt P05 /L OC
alvorens terug te keren naar de lijst van de
parameters; X

5. Detoegang tot de programmering is geblokkeerd.
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OPGELET De blokkering/ontgrendeling van de toegang to de programmering kan ook ingesteld worden via de smartphone door middel
van de APP DEAinstaller. In dat geval wordt een installatiecode (andere dan zero) geprogrammeerd die uitsluitend via de APP kan worden
ontgrendeld.

3.2 Ontgrendeling toegang tot de programmering <
nr

1. Scrol over de parameters met de (4 en (=] toet- pous

sen tot POO8 op het display verschijnt; = =
2. Ga naar de parameter door op de OK]-knop te drukken; ! % | = !;% h [ ‘Q sec
3. Op het display verschijnen alternerend de sym- :.8@:::%:-: Q

bolen P-HL/k_OC om aan te tonen dat de = ‘l‘ _— SQEd =] \\./

centrale wacht op de overdracht van de ontgren- el v

delingscode; Q A
4. Druk binnen de 10 sec op de toets CH1 van de “TX Poon o ]

I
T
C
D

master”, op het display verschijnt P05 /F~EE
alvorens terug te keren naar de lijst van de
parameters;

I ‘\
(x|
(N
o
'-
(-

5. De toegang tot de programmering is ontgrendeld. TX1 master 00 A Bl
3.3 Ontgrendeling toegang tot de programmering met globale reset <
POOS
OPGELET! deze procedure impliceert het verlies van alle ———
gememoriseerde instellingen. ; N} ! :-5 E-S =C= =32 10 sec
E 7 7\ VN Ve /

x|
i
i
On|
O
s
A

De procedure laat de ontgrendeling van de centrale toe ook zonder
de bijhorende ontgrendelingscode te kennen.

Tengevolge van dit ontgrendelingstype, zal de programmering
van de centrale en de afstelling van alle functioneringsparam-
eters opnieuw moeten uitgevoerd worden; vergeet vooral niet de
configuratieparameters van de motor correct in te stellen (P028
- PO29 - P030). De opmeting van de impactkrachten zal ook
moeten herhaald worden om de conformiteit van de installatie te

u
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ey
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mé
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(1%
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‘Q
‘ q
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'
' p—
‘Q

garanderen. 00 A Al
1. Scrol over de parameters met de (4] en (=] toetsen tot POO8 op /1| VN
het display verschijnt; 5sec A
2. Ga naar de parameter door op de -knop te drukken; @ \gl
3. Op het display verschijnen alternerend de symbolen
PrO0/bLO0
4. Druk op de [0K]-knop, op het display verschijnt het symbool knip- oI

u )
)
[x)
X}

perend - EE;

5. Druk opnieuw op de OK-knop en houd die 5 sec ingedrukt
(door de toets los te laten voor de procedure wordt onderbro-
ken): op het display verschijnt het symbool - EF vast gevolgd
doordEF { alvorens terug te keren naar de parameterlijst;

6. De toegang tot de programmering is ontgrendeld.
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4 Downloaden/uploaden geheugen gegevens

4.1 Downloaden van gegevens op de externe geheugenunit (DOWNLOAD)

1. Scrol over de parameters met de en [3 toetsen tot PO11 op het display verschijnt;

2. Druk op de toets, het symbool “dnl_d” knippert op het display;

3. Druk opnieuw op de [0K|-knop en hou die 5 sec ingedrukt (indien losgelaten wordt de procedure onderbroken);

4. Laat de [0K| -knop los zodra het symbool “drl_d” stopt met knipperen;
Alle afstellingen van de centrale (TYPE, parameters, afstandsbedieningen, loop motoren, enz...) worden opgeslagen in de externe
geheugenunit;

Opgelet: Als er op de externe geheugenunit gegevens staan, zullen ze tijdens het downloaden van het geheugen overschreven worden.
5. Als de procedure is beéindigd zal PO11 opnieuw op het display verschijnen.
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4.2 Uploaden van gegevens vanaf een externe geheugenunit (UPLOAD)

1. Scrol over de parameters met de en Btoetsen tot PO12 op het display verschijnt;

2. Druk op de [0K] toets, het symbool “L{F} " knippert op het display;

3. Druk opnieuw op de -knop en hou die 5 sec ingedrukt (indien losgelaten wordt de procedure onderbroken);

4. Laat de 0K -knop los zodra het symbool“{F}_ " stopt met knipperen;
Alle afstellingen van de centrale (TYPE, parameters, afstandsbedieningen, loop motoren, enz...) worden opgeslagen in de
externe geheugenunit;

5. Als de procedure is beéindigd zal PO12 opnieuw op het display verschijnen.

PO 3 ) )
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OPGELET Als er geen enkele externe geheugenunit is of wanneer de verbindingskabel ontkoppeld is tijdens de overdracht van
gegevens, verschijnt het bericht E- -5, waarna de sturingscentrale volledig wordt gereset en op het display de melding “TYPE”
knipperlicht verschijnt. Raadpleeg de instructie van de externe geheugenkaart om de werking van de sturingskast te herstellen.

5 Configuratie van de ingangen

Indien de installatie verschillende commando’s en/of als extra bij de
standaard beschreven in de elektrische schema'’s, vereist, kan u elke ingang
configureren voor de gewenste functionering (bvb. START, FOTO, STOP, enz...).

1. Scrol over de parameters met de (4 en (=] toetsen tot verschijnt wat over-
eenkomt met de gewenste ingang:

e PO17=voor INPUT 1, PO g 4009
e PO18=voor INPUT 2; ‘ ‘
e PO19=voor INPUT 3; \Y! \Y!
e PO20=voor INPUT 4; N NS—Z =y =] NZ Ny -y .y =]
! ol VS [ 0T Y
e PO21=voor INPUT 5: il S o] D PR P o

e PO22=voor INPUT 6;

2. Ga naar de parameter (bvb PO18) door op de [0K| -knop te drukken;

3. Via de (4] en (=], toetsen, stelt u de waarde in die overeenkomt met de
gewenste functionering (raadpleeg de tabel “configuratieparameters in-
gangen” op pag. 24);

4. Bevestig de keuze door op de -knop te drukken (op het display
verschijnt opnieuw PO18).

5. Voer de aansluiting uit op de ingang die u zopas hebt geconfigureerd.

_U/@—

]
]

6 Programmering beéindigd
OPGELET Op het einde van de programmeringsprocedure, op de en E] toetsen drukken tot het symbool “----" verschijnt; de auto-

matisering wacht nu op commando’s voor de normale werking.
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STATUSBERICHTEN
Berichten Beschrijving
---- | Gesloten hek
I I Open hek
OFER | Opening aan de gang
CLOS | Sluiting aan de gang
CEEF | Centrale wacht op instructies na een startimpuls, met stap-voor-stap functionering
CEOF | Interventie ingang stop of een obstakel werd gedetecteerd met beperkte inversieduur (P055>0 of P056>0)
Kaart in BOOT-MODE: dit duidt aan dat de firmware beschadigd of in uploadmodus is. Om de firmware te herstellen, moet de APP DEAinstaller
. | worden gebruikt en moet er voor zorgen dat de NET-NODE aangesloten wordt op de juiste poort.
~ | Opgelet: Wanneer men begint met het uploaden van de firmware, verliest de kaart alle gegevens (parameters en afstandsbedieningen) die in
het geheugen zitten. Zorg er voor dat er een backup is van het geheugen wanneer men eraan denkt de gegevens te herstellen na het uploaden..
Reset huidige positie: De sturingscentrale werd zopas gereset na een stroomonderbreking of het hek heeft het max toegestane (80) aantal inver-
Ecp sies, zonder ooit in de sluitingsaanslag te komen, of het max toegestane (15) aantal opeenvolgende interventies van het anti-crashmechanisme,
FEA™ 1 overschreden.
Het zoeken van de einderitpunten van eerste opening en van de daaropvolgende sluiting in vertraagde snelheid werd geactiveerd.
FOUTMELDINGEN
Berichten Beschrijving MOGELIJKE OPLOSSINGEN
- Controleer of er geen bijzondere wrijvingen en/of obstakels zijn tijdens de rit;
Positiefouten: De procedure van het resetten van de | Geef een startimpuls om de prgcedaj‘re Yan conflgurgtle van de positie te_ re§etten; .
o e - ,_ | - Ga na of het maneuver correct is be€indigd door de rit van de vleugel(s), indien nodig,
ErrF positie is niet gelukt. De centrale blijft op commando’s
wachten manueel te helpen;
: - Pas, indien nodig, de ingestelde waarden van de kracht en de snelheid van de
motor(en) eventueel aan.
LoC Poging om de kaart te programmeren wanneer er een | Sluit de stroom af, ontkoppel de NET-NODE van de communicatiepoort en geef weer
IUR~E | NET-NODE apparaat is aangesloten. stroom;
Err3 Fotocellen en/of veiligheidsmechanismen geactiveerd | - Controleer de correcte functionering van alle veiligheidsmechanismen en/of geinstal-
3 of defect. leerde fotocellen.
Er-Y Mogelijke schade/oververhitting van het vermogens- | Sluit de stroomvoorziening enkele minuten af en geef weer stroom. Geef een
= circuit van de sturingskast. startimpuls, als de melding wordt herhaald, vervang de sturingskast.
Tlmg—out rit mo_toren: De motor(en) heeft (h_ebben) tIAg Geef een startimpuls om het maneuver van configuratie van de positie te resetten;
Err~S | maximale arbeidsduur overschreden (4 min) zonder . L
. - Ga na of het maneuver correct is beé€indigd.
ooit te stoppen.
Time-out detectie obstakel: Mgt g(.adesactlveerde antgp Controleer of er geen bijzondere wrijvingen en/of obstakels zijn tijdens de rit;
crashsensor, werd de aanwezigheid van een obstakel . ) ) "
Errb dat de beweging van de vieugel metdfBeer dandeisec | Geef een startimpuls om het maneuver van configuratie van de positie te resetten;
. - Ga na of het maneuver correct is beé€indigd.
verhindert, toch gedetecteerd.
- Controleer de correcte aansluiting van de motoren en van de bijhorende encoders.
. . - Controleer de afstelling van de parameter PO29 (selectie van motor met of zonder
|
Err 1 |Beweging van de motoren niet gedetecteerd. encoder) en zorg ervoor dat het correct is gebeurd.
- Als de melding wordt herhaald, vervang de sturingskast.
- Controleer of de verbindingskabel van de externe geheugenkaart correct is aangesloten.
- Wanneer er een overdracht van gegevens gebeurt (DOWNLOAD/UPLOAD), moet er op
Err9 Geen/onderbroken  communicatie =~ met  externe | toegezien worden dat deze niet onderbroken wordt (bv. door de kaart los te koppelen
i geheugenkaart (ook NET-EXP of NET-NODE). voor het einde van de interventie).
Opgelet: de onderbreking van een UPLOAD veroorzaakt ook een totale RESET van de
sturingscentrale.
Er 0 Mogelijke schade/oververhitting van het vermogens- | Sluit de stroomvoorziening enkele minuten af en geef weer stroom. Geef een
E~ | |circuit van de sturingskast. startimpuls, als de melding wordt herhaald, vervang de sturingskast.
Controleer de bekabeling encoder en motor. Schakel de stroom uit en sluit weer aan.
Geef een startimpuls indien het signaal wordt herhaald, voer dan volgende controles uit.
Er 12 Mogelijke schade aan het vermogenscircuit van de |- Enter POO3 en beweeg de poort met de toetsen + en -.
e sturingskast of aan het encodercircuit. - Wanneer de poort met de maximum snelheid beweegt en Err7 verschijnt op het
display, vervang dan de encoderkaart van de motor.
- Als de motor steeds in stoppositie blijft, de sturingskast vervangen.
et Qevoellge afstt?lllngsparameters werden  gewijzigd Voer het aanleren van de motorslag uit (PO0O3) alvorens elk ander maneuver kan
Er i |via de App DEAinstaller, zonder het aanleren van de .
. ) . worden uitgevoerd.
motorslag op het einde van de interventie.
-0 NET-NODE verbonden met de onjuiste communicatie- | Verbind de NET-NODE met de correcte poort volgens de aanwijzingen op de
CPE T poort. sturingskaart.
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9 TEST VAN DE INSTALLATIE

De test is een essentiéle operatie ter controle van de correcte installatie van het mechanisme. DEA System wil de correcte test van de
volledige automatisering in 4 eenvoudige fasen samenvatten:

e \Vergewis u ervan dat u zich nauwgezet hebt gehouden aan wat beschreven staat in paragraaf 1 “SAMENVATTING WAARSCHUWINGEN”;
e Voer proeven uit van opening en sluiting van de automatisering waarbij u nagaat of de beweging overeenkomt met wat werd voorzien.
In dat opzicht wordt aanbevolen om verschillende testen te doen om eventuele defecten van montage of afstelling te beoordelen;

e Controleer of alle veiligheidsmechanismen aangesloten op de installatie correct functioneren;
e Voer de meting van de impactkracht uit volgens de bepalingen van de norm EN 12445 om de afstelling te vinden die de naleving van
de limieten voorzien in de norm EN 12453 garanderen.

10 VERWLIDERING VAN HET PRODUCT

OPGELET Overeenkomstig de Richtlijn EU 2012/19/EG betreffende afgedankte elektrische en elektronische apparatuur (AEEA),
' mag dit elektrisch product in geen enkel geval als ongesorteerd gemeentelijk afval worden verwijderd. Gelieve het product te verwi-
jderen door het naar een plaatselijk ophaalpunt te brengen voor een passende recyclage.

22
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EA NOTES

move as you like
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PAR. PROCEDURE
PO Positie motor 1
rooZ | Positie motor 2
POOZ | Aanleren motorslag
- PEIY | Annulering afstandsbedieningen
)
8 PLO5 | Aanleren afstandsbedieningen
2
E POOE | Zoeken en annuleren van een afstandsbediening
ﬁ POOT | Resetting van de functioneringsparameters
)
g POOE | Blokkering toegang programmering
‘ﬁ o093 | Aanleren aangesloten DE@NET installaties (momenteel niet gebruikt)
§ PO Resetting instellingen “I/0” (input/output)
=) .
% PO Overdracht van gegevens op de externe geheugenunit
m PO Uploaden van gegevens vanaf een externe geheugenunit
D Visualisering van status van inputs en maneuverteller
PO Niet gebruikt
oG Niet gebruikt
PAR. BESCHRIJVING PARAMETER
POGE Selectie type ingang INPUT_3
PO Selectie functionering INPUT_1
0
o
2
|
8 FOE Selectie functionering INPUT_2
m
)
5
%’ PONE Selectie functionering INPUT_3
>
R
>
=
= Po2D | Selectie functionering INPUT_4
X
"
=
@
> PIZ¢ | Selectie functionering INPUT_5
[7)
m
2
roZ2 | Selectie functionering INPUT_1
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SELECTEERBARE WAARDEN
|
DEFAULTWAARDEN
(VOOR DE VERSCHILLENDE INSTALLATIESTANDAARDEN)
SELECTEERBARE WAARDEN
TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04

* 000: IN3 type=zuiver contact N - N - N
 001: IN3 type=const. weerstand 8K2 He . He i i
* 000: NONE (niet gebruikt) INL . . . . .
° 001 STAR-I- (Start) Lt Lt et Lt ot
* 002: PED. (voetgangers)
* 003: OPEN (opent afzonderlijk)
* 004: CLOSE (sluit afzonderlijk) IN2 ong ong one nog ong
* 005: OPEN_PM (opent dodemans)
* 006: CLOSE_PM (sluit dodemans)
* 007: ELOCK-IN (activering uitgang
elektrovergrendeling. Zie P062) IN3 i o i ooo i
¢ 008: PHOTO 1 (fotocel 1)
¢ 009: PHOTO 2 (fotocel 2)
e 010: SAFETY 1 (veiligheidsrib 1) ING nog nog i nno i
e 011: STOP (blokkering) / SAS INPUT (enkel voor NET_EXP)
* 012: FCA1 (einderit opening Mot.1)
* 013: FCA2 (einderit opening Mot.2)
e 014: FCC1 (einderit sluiting Mot. 1) IN5 e oos N ooo i
* 015: FCC2 (einderit sluiting Mot.2)
e 016: SAFETY 2 (veiligheidsrib 2)
e 017: OPEN_INT (enkel voor NET_EXP)
e 018: OPEN_EXT (enkel voor NET_EXP) ING - o i N iy
e 019: AUX_IN (enkel voor NET_EXP) s B HHH Hes s
e 020: SAFETY INHIBITION (SAFETY inhibition)
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(indien=0 automatische sluiting gedesactiveerd)

o | Fh23 | Toewijzing KANAAL 1 afstandsbedieningen
=]
£
o | PO+ | Toewijzing KANAAL 2 afstandsbedieningen
c
EY)
E m
o ; P2 | Toewijzing KANAAL 3 afstandsbedieningen
25
25
m
z ; PO2E | Toewijzing KANAAL 4 afstandsbedieningen
>
=
m
m
a PO2 | Selectie type afstandsbediening
3 Selectie type motoren
§ OPGELET: Wanneer motoren van het OLI-type worden gekozen, worden alle waarden met betrekking tot
ﬁ PLZE | de motorkracht (PO37 - PO38 - PO39 - PO40) automatisch afgesteld op 100% zonder enige mogelijkheid
=2 m tot wijziging. Voor dit soort motor, is de obstakeldetectie niet actief en de afstelling van de stuwkracht kan
S 4 uitgevoerd worden via de snelontluchters van van deze motor.
=N+]
2o
4 5 poog Selectie functionering met of zonder encoder.
8 =e OPGELET: PO29 moet correct ingesteld worden alvorens de programmeringsprocedure uit te voeren
)
2
m | PO Selectie aantal motoren
PO Afstelling snelheid motoren tijdens de vertraging in opening Opgelet: Voor motoren zonder
encoder worden de snelheden
Foag AfSteIIIng snelheid motoren tijdens de slag in opening gedurende de openings-/sluitings-
slag (100%) en de snelheden van
PE33 | Afstelling snelheid motoren tijdens de slag in sluiting vertraging in  opening/sluiting
(30%) onafhankelijk van de inge-
. . . S . stelde waarden vastgelegd.
- Poa- | Afstelling snelheid motoren tijdens de vertraging in sluiting W vastgeleg
c
E PO3% | Afstelling duur vertraging in opening
2 POIE | Afstelling duur vertraging in sluiting
m
g pn3n Afstelling kracht motor 1 in opening
2 “= ' | (indien=100% detectie obstakel gedesactiveerd)
o
; —— Afstelling kracht motor 1 in sluiting
Jg’ "M== | (indien=100% detectie obstakel gedesactiveerd)
m ENKEL TYPE 00 - 01 - 03: Afstelling kracht motor 2 in opening Opgelet: Voor motoren  zonder
E (indien=100% detectie obstakel gedesactiveerd) encoder wordt, tijdens de afstelling
7 van de kracht, de detectie van het
PL3s bstakel in vertragi d.
ENKEL TYPE 02 - 04: Secundaire afstelling kracht motor 2 in opening | 0 are! N Vertraging genegeer
(indien=100% detectie obstakel gedesactiveerd)
poun Afstelling kracht motor 2 in sluiting
=™ | (indien=100% detectie obstakel gedesactiveerd)
o | Afstelling tijd automatische sluiting
[ =]
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04
* 000: NONE (niet gebruikt) CH1 oo Sl oo ol oo
e 001: START (start)
e 002: PEDESTRIAN (voetgangers)
e 003: OPEN (opent afzonderlijk) CH2 ooo oon ooo I ooo
e 004: CLOSED (sluit afzonderlijk)
* 005: Niet gebruikt CH3 N R N R N
* 006: Niet gebruikt oo oo oo o o
* 007: ELOCK-IN (activering uitgang elektrover-
grendeling. Zie P062) CH4 | 00O 0oo 0oo 0oo 0oo
* 008: AUX_IN (enkel voor NET_EXP)
e 000: HCS fix-code
e 001: HCS rolling-code I oon I DD i
e 002: Dip-switch
|

¢ 000: LATO * 005: 6NET - OLI 2
¢ 001: LOOK - MAC - STING * 006: ONET
¢ 002: GHOST 100/200 e 007: GULLIVER - REV
 003: 500 - 500MT - 502 - 502EN - oos oot oo3 oo3 Y
902EN - PASS - 550PL
¢ 004: STOP - 500P - 500MT/RF - 502R -
502R/EN - 502L - 902R - 902R/EN/F
* 000: motoren met encoder
e 001: motoren zonder encoder. Geactiveerde vertragingen I oot T oo T
* 002: motoren zonder encoder. Niet geactiveerde vertragingen
» 001: 1 motor oo o2 oo oo oo
* 002: 2 motoren
15%t0t..eeeeeeeeeeeenee 100%tot e HH= =t 0an o3n
15%t0t...ccceeeeecreceee 100%tot oo oo oo oo (oo
15%t0t...eeceeeceeennee. 100%tot i i (oo i (oD
15%t0t..eeeceeeceeerenee. 100%tot T = =Y 0an oan
(0173 o] SO 80%tot oS oo = o3an =t
(01773 o] S 80%tot 0es oen oen 03o oen
15%t0t..eeeciieeieeeeeeeeen 100%tot =t =T =t =] =t
15%t0t. et 100%tot =t =T =t 099 =t
Y] (o] 100%tot

=t = OO0 099 oon
(017) (o | PO 100%tot
(0173 (o] S 100%tot =t = I == =t
OSEC.ueierieeeeeireeereeeeeesreenns 255sec ooo ooo ooo ooo oon
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SYILINVUVASONIYINOILONNS

Afstelling tijd automatische sluiting voetgangers
(indien=0 automatische sluiting voetgangers gedesactiveerd)

Afstelling duur van voetgangersslag

Afstelling tijd voorknipperfunctie

Afstelling tijd faseverschuiving in opening

Afstelling tijd faseverschuiving in sluiting

Woonblokfunctie: de ingangen van commando in opening en sluiting worden gedesactiveerd tijdens de
opening en de tijd van automatische sluiting

Eindstootfunctie: indien=0 “ eindstoot gedesactiveerd; indien=1 voor elk maneuver van opening worden de
motoren voor 1 seconde in sluitstand geduwd om de ontgrendeling van een eventuele elektrovergrendeling
te vergemakkelijken; indien > 1 dan wordt een periodische eindstoot uitgevoerd om de vleugels onder druk te
houden op de aanslagen in sluiting. Als er sluitingseinderitten werden geinstalleerd, dan wordt deze functie
enkel uitgevoerd indien de einderitten gedesactiveerd werden, bijvoorbeeld wanneer er een vermindering
van druk op de aanslag is.

>
Dot
A
x|

Selectie modaliteit “inversie” (tijdens het manoeuvre inverteert een commando-impuls de beweging) of “stap
voor stap” (tijdens het manoeuvre stopt een commando-impuls de beweging. De volgende impuls zal de
motor opnieuw doen starten in tegengestelde richting).

PLSD

Functionering ingang FOTO: indien=0 de fotocel wordt geactiveerd in sluiting en bij vertrek als
FOTO 1 de poort gesloten is; indien=1 fotocel wordt steeds geactiveerd; indien=2 fotocel wordt enkel
geactiveerd in sluiting. Eens geactiveerd zal de activering van de ingang FOTO meebrengen:

o
3
Py

de inversie van de beweging (tijdens sluiting), het stoppen van de beweging (tijdens opening),
verhindering van de start (met gesloten poort).

Indien=3-4-5, de functionering is identieck met de waarden 0-1-2 maar met de functie
FOTO 2 “onmiddellijk gesloten” geactiveerd: in elk geval zal, tijdens de opening en/of de pauzetijd,
bij het weghalen van een eventueel obstakel de poort automatisch hersluiten na een vaste
vertraging van 2 sec.

PO

X

Selectie modaliteit functionering uitgang warning;:

Als=0 “controlelampje open poort” (uitgang altijd ON wanneer de poort open is, OFF op het einde van een
sluitingsmanoeuvre),

Als >1 “courtesy light” (uitgang ON tijdens elke beweging, OFF wanneer de motor stopt, na ingestelde
vertraging).

-
3
[ Xy
XK}

Activering zoeken aanslagen ook in opening: de motoren stoppen enkel bij aanslag, ook in opening.
Opgelet: Tijdens het noodmaneuver (rESP), voert de motor het eerste maneuver in opening uit. Bovendien
zal de parameter op 1 gedwongen worden als er einderitten zijn.

POEM

Functie “soft start”: de motoren versnellen geleidelijk tot ze de ingestelde snelheid hebben bereikt waarbij
bruuske starten worden vermeden.

SOLO TYPE 02: Indien=3 de ruimte van vertraging bij opening (P035) wordt ook de ruimte waarin de poort
zich beweegt met de vertragingssnelheid (PO31) bij het begin van de sluiting.

Opgelet: Voor motoren zonder encoder, zal de parameter genegeerd worden.

Afstelling duur van de inversie op hindernis (detectie via de interne anti-crachsensor of via activering ingang
safety): als =0 voert de motor de volledige inversie uit, indien >0 wordt de duur (in sec) van de rit weergegeven,
na de inversie ten gevolge van de detectie van een hindernis tijdens de opening.

Afstelling duur van de inversie op hindernis (detectie via de interne anti-crachsensor of via activering ingang
safety): als =0 voert de motor de volledige inversie uit, indien >0 wordt de duur (in sec) van de rit weergegeven,
na de inversie ten gevolge van de detectie van een hindernis tijdens de sluiting.

Vergemakkelijking manuele ontgrendeling: Indien #0, na de detectie van de sluitings- of openingsaanslag,
zal motor 1 een heel korte inversie uitvoeren om de druk op deze laatste te verzachten, en zo de manuele
ontgrendeling te vergemakkelijken. De ingestelde waarde geeft de duur van de inversie weer. Indien =0
functie gedesactiveerd.
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04
(01T o 255sec T oon Y I N
LR (0] 100%tot 03an 035 035 oo (HH
Osec....... 10sec I N DoD DoD i
OseC...cccevrvenne 30sec / oo / / /
0SEC...cocvrrennen 30sec / ood / / /
* 000: “woonblokfunctie” niet actief
» 001: “woonblokfunctie” enkel actief in opening ooo ooo oo DD i
* 002: actief in automatische opening en sluiting
|
* 000: “eindstootfunctie” niet actief <
* 001: “eindstootfunctie” actief N and - N N
» >001: “eindstoot” periodisch (x*1 min) i HHH W HHH HHH
(2eeeeerreree e 255)
» 000: “inversie” oot oo oot oo ala]
* 001: “stap voor stap”
. . ; ; o ood = ood ood ood
000: fotocel geactiveerd in sluiting en met gesloten poort

* 001: fotocel altijd geactiveerd
* 002: fotocel geactiveerd enkel in sluiting
* 003: zoals 000 maar met “onmiddellijk gesloten” geactiveerd
* 004: zoals 001 maar met “onmiddellijk gesloten” geactiveerd R - A0o ano ano
* 005: zoals 002 maar met “onmiddellijk gesloten” geactiveerd oe - - - -
e 000: “vast controlelampje open poort”
* >001: vertraging doving “courtesy light” ooo ooo DRl I I
(2S€C.cccuieacueianns 255sec¢)
* 000: stop in opening op gememoriseerd punt. , - . - N
* 001: stop in opening op de aanslag ! s s s i
* 000: “soft start” niet actief
* 001: “soft start” actief - . . . .
* 002: “soft start lang” actief s = s s s
* 003: “soft start configureerbaar” actief (enkel Type 2)
* 000: volledige inversie op hindernis
e >000: uur van de inversie op hindernis S ood S ood ood
(1S€C.cuiiurrrnnnnn. 10sec)
* 000: volledige inversie op hindernis
* >000: duur van de inversie op hindernis I oo3 ood oo3 HHIE]
(1SEC..iriiirrrennnen 10sec)
* 000: vergemakkelijking ontgrendeling gedesactiveerd
* >000: vergemakkelijking ontgrendeling geactiveerd met duur
vergelijkbaar met: DDoD Dot oo3 ood T
(1x25ms......20x25ms)
(IX25MS.cvreeerenen. 40x25ms) (enkel Type 0)
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ENKEL TYPE 00 - 01 - 03: Afstelling marge openingsaanslag: laat de afstelling toe van de duur van het einde
van de rit waarbij een eventueel obstakel wordt geinterpreteerd als aanslag, en de motor zal blokkeren
zonder inversie uit te voeren. Voor motoren met encoder geeft de ingestelde waarde het aantal toeren van de
rotor weer, terwijl bij motoren zonder encoder de waarde uitgedrukt wordt in % van de maximale rit.

rrcg | Opgelet: Voor motoren zonder encoder zal hij, indien PO35 (duur van de vertraging bij opening) > 10% is, de
marge van de detectie van de aanslag forceren tot die gelijk is aan de duur van de vertraging.

ENKEL TYPE 02 - 04: Afstelling duur secondaire kracht bij sluiting: regelt de duur van het laatste deel van
de rit bij sluiting waarbij de kracht afzonderlijk wordt beheerd met de PO39. De ingestelde waarde toont het
aantal toeren van de rotor.

ENKEL TYPE 00 - 01 - 03: Afstelling marge sluitingsaanslag: laat de afstelling toe van de duur van het
laatste gedeelte van de rit waarbij een eventueel obstakel wordt geinterpreteerd als aanslag, en de motor
zal blokkeren zonder inversie uit te voeren. Voor motoren met encoder geeft de ingestelde waarde het
aantal toeren van de rotor weer, terwijl bij motoren zonder encoder de waarde uitgedrukt wordt in % van de
maximale rit.

PE53 | opgelet: Voor motoren zonder encoder zal hij, indien PO36 (duur van de vertraging bij opening) > 10% is, de
marge van de detectie van de aanslag forceren tot die gelijk is aan de duur van de vertraging.

ENKEL TYPE 02 - 04: Afstelling marge sluitingsslag: laat de afstelling toe van de duur van het einde van de
rit waarbij een eventueel obstakel wordt geinterpreteerd als aanslag, waardoor de motor stopt en er geen
inversie op het obstakel plaats vindt. De ingestelde waarde toont het aantal toeren van de rotor.

ENKEL TYPE OO0 - 01 - 03: Afstelling kracht motoren bij aankomst in aanslag: - Indien =0, afstelling
gedesactiveerd (de waarde van de kracht op de aanslag wordt automatisch berekend) - Indien 20 (motoren
met encoder) , wordt de waarde van de kracht (uitgedrukt in % van de max waarde) weergegeven. Indien 0
runie | (motoren zonder encoder) wordt de maximale snelheid bij de laatste rit opnieuw ingesteld.

ENKEL TYPE 02 - 04: Afstelling van de kracht binnen de marge van de aanslag waarbij haar duur wordt
ingesteld via de PO59.

POR Niet gebruikt

Functionering uitgang elektroslot: Indien=0 uitgang “boost” voor voeding elektroslot art. 110, Indien=1
uitgang 24V in werking gesteld door de ingang ELOCK_IN in impulsive modaliteit, indien=2 uitgang 24V in
werking gesteld door de ingang ELOCK_IN in modaliteit stap-voor-stap, Indien =3 Uitgang elektrorem voor
omkeerbare motoren, Indien = 4 uitgang 24V voor voeding elektroslot via extern relais, Indien = 5 uitgang

SYILINVUVASONIYINOILONNA

PoB2 24V voor voeding elektromagneten voor slagbomen, Indien >5 uitgang 24V in werking gezet door de ingang
ELOCK_ IN in getemporiseerde modaliteit (de ingestelde waarde geeft de vertraging van doving in seconden).
Opgelet: Voor de afstelling van de activerings-/desactiveringstijden in de modaliteit
000 1004 1005, gebruik parameter PO64.

Inversie looprichting: Indien=1 inverteert automatisch de uitgangen open/sluit van de motoren, waarbij
vermeden wordt dat de kableringen moeten gewijzigd worden in geval van installatie van de motorreductor

POE3 | in positie die geinverteerd is ten opzichte van de standaard.

Opgelet: Wanneer deze parameter wordt gewisseld moeten de parameters met betrekking tot de einderit van
opening en sluiting worden gewijzigd.

Afstelling duur elektroslot
roE4 | Indien PO62=0001004, de activeringstijd van de uitgang LOCK aanpassen;
Indien PO62=005, de desactiveringstijd van de uitgang LOCK aanpassen.

Maneuverteller onderhoud: Indien=0 reset de teller en desactiveer het verzoek tot interventie, Indien
>0 geeft het aantal maneuvers weer (x 500) die moeten uitgevoerd worden alvorens de centrale een
voorknipperfunctie van 4 extra sec uitvoert om de noodzaak van onderhoudsinterventie aan te tonen.

Pt Bvb: Indien PO65 = 50, aantal maneuvers = 50 x 500 = 25000
Opgelet: Alvorens een nieuwe waarde van de maneuverteller onderhoud in te stellen is het noodzakelijk die
te resetten met een instelling van PO65 = 0 en enkel later PO65 = “nieuwe waarde”.
PREE Selectie functionering uitgang knipperlicht: Indien = O uitgang intermitterend knipperlicht; Indien = 1 uitgang
LR D=0x(]

vast knipperlicht (voor knipperlichten uitgerust met intern intermitterend circuit)
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE
00 o1 02 03 04
4 255 (motoren met encoder)
1%.eeieiienanns 100% (motoren zonder encoder)
o 025 ooo o2n oon
[ 255
4 255 (motoren met encoder)
1%.eeieirieaannns 100% (motoren zonder encoder)
= 025 e =N HT=e=]
T 255
(0173 (o) U 100%tot
DDoD I DoD DoD i
(01773 o) S 100%tot
// // // /l I/
* 000: “Uitgang “boost” voor voeding elektroslot art. 110
* 001: “Impulsieve uitgang 24V == max 5W
* 002: “Uitgang stap-voor-stap 24V =— max 5W
* 003: “Uﬁtgang elektrorem voor omkgerbare motqren non aon non ans non
* 004: “Uitgang voeding elektroslot via extern relais
* 005: “Uitgang voeding elektromagneten voor slagbomen
* >005: “Getemporiseerde uitgang24V =— max 5W
(BSEC..cccurrerreans 255sec)
* 000: “Standaard installatie” non oo non oo oo
* 001: “Geinverteerde installatie”
0SEC..cervurrrernne 10sec T I DoD DD I
* 000: “Verzoek onderhoud gedesactiveerd
* >000: “Aantal maneuvers (x 500) per verzoek onderhoud ooo ooo ooo I oon
(Lo 255)
e 000: “uitgang intermitterend knipperlicht ot oy ot ot ot
* 001: “uitgang vast knipperlicht - -

o
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Functionering ingang SFT: indien=0 gevoelige rand steeds geactiveerd; indien =1 gevoelige
SAFETY 1 rand enkel in sluiting geactiveerd; indien =2 gevoelige rand enkel in sluiting geactiveerd en
voor elke beweging; indien =3 gevoelige rand enkel in opening geactiveerd; indien =4 gevoelige

rand enkel in opening geactiveerd en voor elke beweging; Zoals voor de detectie obstakel van
interne anticrashsensor, zal ook de activering van de ingangen SFT1 en SFT2 de totale of
SAFETY 2 gedeeltelijke inversie veroorzaken zoals ingesteld met PO55 (regeling duur inversie op obstakel
in opening, en PO56 (regeling duur inversie op obstakel in sluiting).

Vertraging op detectie einderit: De motor stopt na 1,5 sec vanaf detectie einderit. Indien de aanslag wordt
gedetecteerd tijdens deze vertraging, zal de motor meteen stoppen.

Regeling duur begin van beweging
Opgelet: Indien soft start geactiveerd, wordt het begin van de beweging gedesactiveerd onafhankelijk van

de waarde van PO70.
Autotest veiligheden: indien=0 uitgang 24V =— met autotest gedesactiveerd; indien =1 uitgang 24V-—
voor veiligheden met autotest (schakelt de uitgang uit en controleert de opening van het contact voor elk

o maneuver)

= Opgelet: Voor de functie in autotestmodaliteit moeten alle dispositieven aangesloten worden op de

gestabiliseerde uitgang 24V_ST (33-34) en gekabeld en gealigheerd voor het aanleren van de motorslag
(P003).
Activering functie SAS (enkel voor NET_EXP): de SAS-uitgang wordt aangesloten op een ingang STOP/SAS
INPUT van een tweede centrale, waardoor de functie “bankpoort” (belemmering van de opening van de
tweede poort zolang als de eerste niet volledig is gesloten) mogelijk wordt.
Wanneer die parameter geactiveerd wordt ten gevolge van een reset, wordt een automatische RESP

POTZ | uitgevoerd waarbij de SAS-uitgang niet actief wordt. Als er einderitten zijn en deze na een reset crashen, dan
wordt de RESP niet uitgevoerd.
Opgelet: Wanneer de beide poorten manueel worden gedeblokkeerd en verplaatst worden weg van de
sluitingspositie, dan ontstaat er een interblokkering. Men zal dan ten minste een van de twee vleugels
manueel moeten sluiten.

P2 | Niet gebruikt

P2 | Niet gebruikt

POTS | Niet gebruikt

PaE | Niet gebruikt
Elektrische rem (ENKEL TYPE 00):

PO | Het sturingscircuit bestuurt de motor zodanig dat er een remkracht ontstaat bij elke stop.
Opgelet: Functie enkel mogelijk wanneer men werkt met 1 motor met encoder.

PoTE Configuratieparameters bestemd voor de uitbreidingskaart NET_EXP (voor een gedetailleerde

P.B.BS beschrijving van de parameters verwijzen we naar de handleiding).
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TYPE TYPE TYPE TYPE TYPE

00 01 02 03 04

* 000: “gevoelige rand steeds geactiveerd

* 001: “gevoelige rand enkel in sluiting geactiveerd N oo T R oo

* 002: “gevoelige rand enkel in sluiting geactiveerd en voor

elke beweging

* 003: “gevoelige rand enkel in opening geactiveerd

* 004: “gevoelige rand enkel in opening geactiveerd en voor ooo oon T i oo

elke beweging

* 000: “vertraging einderit gedesactiveerd N N N N .

* 001: “vertraging einderit geactiveerd — HeH i He s

* 000: “begin van beweging gedesactiveerd (volgt een

versnelling van minimale duur, bijna onmerkbaar) o8 iog {08 o8 {0

* 00OX: “regelt duur van versnelling tot 1,5 sec (X*6ms)

* 000: “veiligheden uitgeschakeld non non non non oo

* 001: “veiligheden ingeschakeld

* 000: “Functie SAS” niet actief N I N I I

* 001: “Functie SAS” actief HHE — HEE . —
(/ ,/ // // /
// /’ // // /,
// // // /l ,/
/, // // // //

: 882_: ‘,ng’i;?f’t'ef 000 0oo 000 0oo 0oo
// l, // // l,

o
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pluggen voor schroeven @5 (niet meegeleverd);

Bevestig de sturingskast aan de muur met de speciale

Doorvoer kabels 230V~ binnenin een buisje @20
aangesloten met buisklemmen PG29 (niet mee-
geleverd).

Doorvoer laagspanningskabels binnenin een buisje
@20 aangesloten met buiskliemmen PG29 (niet mee-
geleverd).
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ZICHT VANAF “A” Gaten te boren op de bodem van de kast met een boorkroon
@37 voor de inbreng van de buisklemmen.

De buisjes hermetisch afsluiten na de invoer van de kabels.

NET230N

o
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EU-Conformiteitsverklaring (CV)

Bedrijfsnaam: DEA SYSTEM S.p.A.

Postadres: Via Della Tecnica, 6

Postcode en Gemeente: Piovene Rocchette (VI), 36013 - ITALIA
Telefoon: +39 0445 550789

E-mailadres: deasystem@deasystem.com

declare that the DoC is issued under our sole responsibility and belongs to the following product:

Model apparaat/Product: NET230N - NET230N/C
Type: Universele sturingskast voor motoren 230V
Lot: Raadpleeg het etiket op de keerzijde van de gebruikershandleiding

Het onderwerp van de hierboven beschreven verklaring is conform de relevante harmonisatie van de wetgeving
van de Unie:

Richtlijn 2014/53/Eu (Richtlijn Radioapparatuur)
Richtlijn 2011/65/EU (RoHS)

De volgende geharmoniseerde normen en technische specificaties werden toegepast:

Titel: Datum van de standaard/beschrijving
EN61000-6-2 2005 + EC:2005

EN61000-6-3 2007 + A1:2011

EN301489-1v2.1.1 2017

EN301 489-3v2.1.1 2017 final draft

EN60335-1 2012 + EC:2014 + A11:2015

EN62233 2008

EN300 220-1v3.1.1 2017

EN300 220-2 v3.1.1 2017

EN50581 2012

Bijkomende informatie:

Getekend in naam en voor rekening van:

Revisie: Plaats en datum van uitgave: Naam, functie, handtekening

Piovene Rocchette (VI)

00.03 12/06/17
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